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ST.0 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna — Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla

poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostana
wykonane w zwiazku z realizacjg projektu pt. ,,Modernizacja oczyszczalni $ciekow w Suchej
Wielkiej”.

1.2. NAZWA PRZEDSIEWZIECIA

,»Modernizacja oczyszczalni $ciekéw w Suchej Wielkiej”.

1.3. ADRES OBIEKTU

Obiekt oczyszczalni przeznaczony do modernizacji zlokalizowany jest na dzialkce wedtug wykazu
sporzadzonego na podstawie aktualnego wypisu z rejestru gruntow:

Istniejgca oczyszczalnia Sciekow - dziatka nr 86/1 AM-1 potozona w obrgbie wsi Sucha
Wielka. Polozenie wg GPS 51° 19 °39.314” N, 17°9 °43.008” E

Gmina - Zawonia

Powiat — trzebnicki

1.4. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych
i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.5. NAZWY I KODY ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH PRZEDMIOTEM

ZAMOWIENIA
Ponizej wykazano nazwy i kody robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia:

45100000-8 - Roboty przygotowawcze ST.1

45252200-0 - Wymiana i montaz wyposazenia technologiczne ST2

45310000-3 - Zewnetrzne instalacje elektryczne ST 3

74225000-2 - Rozruch, probna eksploatacja ST4

1.6. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt w skrocie (ST) wymienione ponizej
okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca,
potwierdzajacy, ze wyrob i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowana specyfikacja
techniczng.

Deklaracja zgodno$ci - os$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialnos¢, ze wyrob jest zgodny ze specyfikacjg techniczng.
Dokumentacja projektowa - stuzaca do opisu przedmiotu zamdéwienia na wykonanie robot
instalacyjnych, dla ktérych niejest wymagane pozwolenie na budowe - sktada si¢ w szczegdlnosci z:
projektu  wykonawczego, przedmiaru robot i informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (gdy tak wynika z ustawy Prawo Budowlane).

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada si¢ z dokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykonywania robot, a
takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow.

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
praktyke zawodowsa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robét, bierze
udziat w sprawdzianach i odbiorach roboét zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji
oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.
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Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i1 maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspodlzaleznos¢ czynnosci obstugi,
przegladow i zabiegéw konserwacyjnych, warunkujgcych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie.
Instrukcja techniczna obshugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.

Normy europejskie - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)”
lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z og6lnymi zasadami dzialania tych organizacji.

Obmiar robét - pomiar wykonanych rob6t budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci
w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robot, albo obliczenia warto$ci robot
dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbior czeSciowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robot ulegajacych zakryciu i
zanikajacych, a takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych i przewodow
kominowych. Odbiorem czgsciowym nazywa si¢ takze odbidr czgsci obiektu budowlanego wykona-
nego w stanie nadajgcym si¢ do uzytkowania, przed zgloszeniem do odbioru catego obiektu
budowlanego, ktory jest traktowany jako ,,0dbior koncowy".

Odbiér gotowego obiektu - formalna nazwa czynno$ci, zwanych tez ,,odbiorem koncowym",
polegajacym na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanego
przez osobg lub grupe oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona przez
inwestora, ale nie bedaca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sig¢
po zgloszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia roboét , tacznie z zagospodarowaniem i
uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenow przylegtych, wykorzystywanych jako plac
budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawcze;j.

Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegbélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot , z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogdw jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego obiektu budowlanego.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

1.7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Zamawiajacego.

1.7.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Klauzuli Warunkéw Szczegolnych przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

TWS Projektowanie Janusz Urbanowicz, 54-232 Wroctaw, ul. Niedzwiedzia 51/3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw, oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Zamawiajacy oswiadcza, ze posiada pelne prawa do Terenu Budowy, na ktdérym realizowane bedzie
zadania inwestycyjne objete niniejszymi Wymaganiami i ze w terminie okre$§lonym w Kontrakcie
przekaze Wykonawcy ten Teren Budowy.

1.7.2. Zgodno$¢é Robdét z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione
w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos$¢ ich
waznos$ci wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow Iub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarOw
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa
i ST. Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej 1 w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ bliska zgodnos¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

1.7.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru wstgpnego Robot.

Fakt przystgpienia do Robdt Wykonawca obwieSci publicznie przed ich rozpocze¢ciem w sposédb
uzgodniony z Zamawiajagcym oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre§lonych przez
Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajgcego.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji Robét.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru wstgpnego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
Wykonawca wykona prace zwigzane z przelaczeniem obiektow i instalacji technologicznych dla
potrzeb projektu przebudowy oczyszczalni sciekd6w w sposdb umozliwiajacy ciagla prace czynnych
obiektow oczyszczalni:

- Konieczne prace rozbiorkowe i demontazowe w celu przebudowy systemdéw technologicznych.

- Usuniecie i przebudowa urzadzen kolidujacych wraz z zabezpieczeniem kolizji.

Zmiany technologiczne bgeda wymagaty roéwniez przygotowania obiektow do montazu nowych
urzadzen i wyposazenia technologicznego.

W tym zakresie Wykonawca w ramach przygotowania Terenu budowy wykona roboty rozbiorkowe
konieczne do:

- zmiany organizacji usuwania skratek i piasku w zwigzku z przebudows istniejgcego obiektu

- wykonania innych prac wynikajacych z zatwierdzonych Dokumentow Wykonawcy

Wszystkie odpady beda zagospodarowane zgodnie z obowigzujagcymi wymogami.

1.7.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
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b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastegpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac
si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) Lokalizacje¢ zaplecza budowy, bazy, warsztatow, magazynoéw i drog dojazdowych
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

3) Zabezpieczenie istniejagcych obiektéw czynnej oczyszczalni:

- roboty montazowe w obrgbie oczyszczalni wykonywa¢ pod S$cistym nadzorem
pracownikow oczyszczalni

- zapozna¢ si¢ z dokumentacjag p.n ,,Modernizacja oczyszczalni sciekow w Suchej
Wielkiej” i stosowac si¢ do rozwigzan i zalecen w/w dokumentacji.

1.7.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie

przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach

oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny =z odpowiednimi przepisami

1 zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatdw od wlasciwych organow administracji panstwowe;.

1.7.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Zamawiajagcego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot.
Wykonawca begdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

1.7.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
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pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i b¢dzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.7.9. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do Robét od daty rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Zamawiajgcego.
Wykonawca bgdzie utrzymywac¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien rozpoczaé Roboty zwigzane z utrzymaniem nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.7.10. Stosowanie si¢ do obowiazujacego prawa

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowa¢ Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

1.7.11. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane s3 konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile
w Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe
lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Zamawiajacego. Roznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawceg i przedtozone Zamawiajagcemu.

1.7.12. Zapoznanie Podwykonawcow z trescia Wymagan Zamawiajacego

Wykonawca dopilnuje, aby kazdy z wynajetych przez niego Podwykonawcow otrzymat wszystkie
niezbedne czeéci niniejszych Dokumentow Kontraktowych wraz z Wymaganiami Zamawiajacego
ujetymi w ST. Wykonawca upewni si¢, ze kazdy z wynajetych przez niego Podwykonawcow,
przyjmie warunki umowy serwisowania urzadzen az do konca okresu serwisowego.

2. OPIS OGOLNY PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

2.1. INFORMACJE WYJSCIOWE

Na podstawie przedstawionego ponizej zakresu projektu ,,Modernizacja oczyszczalni $ciekow w
Suchej Wielkiej”, oraz zgodnie z wymaganiami dla wykonania modernizacji oczyszczalni, opisanymi
przez Zamawiajgcego, zawartymi w niniejszej specyfikacji technicznej (ST), zadaniem Wykonawcy
bedzie wykonanie modernizacji oczyszczalni $ciekow w Suchej Wielkiej, jej realizacja oraz
uzyskanie wymaganych efektow (parametrow technologicznych i technicznych) zgodnych z ST i
Wykazem Gwarancji. Wykonawca ma prawo zastosowac urzadzenia i materiaty charakteryzujace si¢
lepszymi parametrami od opisanych w niniejszej dokumentacji.

Do wymiarowania i doboru urzadzen na oczyszczalni przyj¢to przeplywy charakterystyczne:

Etap I

Po zrealizowaniu budowy kanalizacji dla miejscowosci Sucha Wielka calkowita ilo$¢
doprowadzanych do oczyszczalni Sciekow wyniesie:
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- $cieki dowozone — Qsérd = 24,90 m*/d
- §cieki doptywajace kanatem grawitacyjnym — Qsrd = 11,2 m*/d
Y Qérd = 24,90 m*/d +11,2 m*/d = 36,1 m*/d
Etap IT
Docelowa przepustowos¢ oczyszczalni:
Istniejgca oczyszczalnia $ciekoOw zaprojektowana 1 wybudowana zostala na docelowa
przepustowos$¢ wynoszaca:
Q $rd = 360,0 m*/d;
Q maxd = 500,0 m%/d;
Docelowa przepustowos¢ oczyszczalni wynika z bilansu sciekow uwzgledniajacego
przylaczenie do kanalizacji wigkszo$ci mieszkancow gminy Zawonia

2.2. ZAKRES INWESTYCJI

Zakres robot objetych projektem stanowi wykonanie modernizacji oczyszczalni $ciekow w Suchej
Wielkiej.

Odpowiedzialnoscia Wykonawcy jest, aby wszelkie zastosowane urzadzenia i materialy miaty
odpowiednie dopuszczenia i certyfikaty. Przewidziane Kontraktem obiekty zaprojektowano na prace
ciagla przez 24h na dobe, 7 dni w tygodniu i 365 dni w roku.

2.2.1. Ogolny zakres projektowanej modernizacji

Zakres projektowanej modernizacji obejmuje:

- wyposazenie mechanicznej czesci oczyszczalni w nowoczesne urzadzenia technologiczne
(sito-piaskownik) o przepustowosci dla docelowej wielko$ci oczyszczalni $ciekow
obejmujacej zasadniczy obszar zabudowy wiejskiej gminy Zawonia;

- oczyszczenie stawu napowietrzanego nr 1 z zalegajacych osadow $ciekowych polegajace na
wydobyciu osadow ich odwodnieniu i wywiezieniu poza teren oczyszczalni §ciekow .

- wyposazenie obiektu do biologicznego oczyszczania $ciekOw w nowe urzadzenia
technologiczne zapewniajace bezawaryjng prac¢ oczyszczalni 1 uzyskiwanie wymaganych
efektow w zakresie stopnia oczyszczania S$ciekow przy zwigkszonym bilansie ilosci
doptywajacych sciekdw.

- wprowadzenie automatycznego sterowania procesem mechanicznego oczyszczania $ciekow
poprzez zastosowanie poprzez instalacj¢ sito-piaskownika nie wymagajacego recznej
obstugi.

- wprowadzenie automatycznego sterowania procesem napowietrzania $ciekdw poprzez
instalacj¢ sondy tlenowej w stawie napowietrzanym z wykorzystaniem pomiaru sondy do
sterowania pracg istniejacych dmuchaw;

- poprawienie efektywnosci ekonomicznej wynikajagce z zastosowania automatycznego
sterowania procesami oczyszczania §ciekow;

- hermetyzacja procesu przyjmowania $cieckOw dowozonych poprzez instalacj¢ kontenerowe;j
stacji zlewczej wyposazonej w urzadzenia pomiarowe ilo$ci 1 jako$ci Sciekéw dowozonych.

2.2.2. Szczegolowy zakres projektowanej modernizacji
Zakres modernizacji obejmuje wymiang wyeksploatowanych urzadzen mechanicznych oraz
instalacj¢ nowych urzadzen w tym:
- instalacja 1 nowej pompy zatapialnej w istniejacej pompowni Sciekow;
- instalacja sondy do pomiaru poziomu napelnienia sciekdéw w komorze czerpnej;
- instalacja kontenerowej stacji zlewczej §ciekdéw dowozonych ;
- instalacja kompaktowego wolno-stojacego sito-piaskownika w wersji ocieplone;j
wraz z niezbednymi przytaczami;
- instalacja 2 zastawek w istniejagcym piaskowniku poziomym;
- czyszczenie stawu napowietrzanego z nagromadzonego osadu. Wybranie osadu,

TWS Projektowanie Janusz Urbanowicz, 54-232 Wroctaw, ul. Niedzwiedzia 51/3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

odwodnienie do poziomu min 20% smo , wywoz osadu z terenu oczyszczalni;

- naprawy elastycznych przegrod w stawie napowietrzanym nrl;

- instalacja nowych rurociggow spr¢zonego powietrza w obregbie stawu napowietrzanego;

- instalacja nowych dyfuzoréw napowietrzajacych $cieki w stawie napowietrzanym,;

- instalacja 2 nowych zatapialnych aerator6w w stawie napowietrzanym wraz
z konstrukcjami wsporczymi;

- instalacja zatapialnej pompy recyrkulacyjnej w nitryfikatorze;

- instalacja nowego ztoza pakietowego w nitryfikatorze;

- instalacja sondy tlenowej w stawie napowietrzanym.

- instalacja nowych mocowan linowych dla urzadzen w stawie napowietrzanym,;

- instalacja 3 nowych zasuw Dn200 na istniejgcych rurociagach przy nitryfikatorze . Zasuwy
do zabudowy w ziemi wraz z przedtuzkami i skrzynkami;

- instalacja zloza pakietowego z tworzywa PVC w nitryfikatorze - 25m?;

- montaz nowych betonowych wspornikéw dla odciggow linowych w stawie nr 2

oczyszczajacym - sztuk 50;

- wyrownanie 1 profilowanie rozmytych brzegéw skarpy wewnetrznej stawu oczyszczajacego
nr2;

- umocnienie gornej strefy skarp wewnetrznych stawu oczyszczajacego nr 2 , azurowymi
modutami z tworzywa. Wypehienie modutéw zwirem,;

- instalacja nowych stupkoéw betonowych stanowiacych fundamenty dla odciagow linowych
W stawie nr2;

2.3. SPODZIEWANE EFEKTY INWESTYCJI

Glownym zatozeniem przedsiewzigcia jest fakt, iz istniejace urzadzenia czeSci mechanicznej i
biologicznej oczyszczalni nie spelniaja wymagan skutecznego usuwania zanieczyszczen i
bezpieczenstwa sanitarnego. Ponad to obiekty te powoduja ucigzliwos¢ zapachowg a ich duza
awaryjno$¢ moze stanowi¢ zagrozenie sanitarne dla odbiornika $ciekow i otoczenia.

Spodziewanym efektem bedzie:

dostosowanie do pracy istniejacego obieku i urzadzen na przyjecie Sciekow bytowych przy
projektowanym przeptywie :

- Qérd = 36,1 m*/d

- Qmaxd =50 m’/d

2.4. GWARANCIJE

W ramach niniejszego Zadania ustala si¢ nastepujacy Wykaz Gwaranc;ji.
Parametr Warto$¢/Jednostka Termin Gwarancji Odstgpstwa / Tolerancja
Okres Zglaszania Wad m-ce - 12 -

Gwarancja na roboty oraz wbudowane materialy i urzadzenia m-ce - 24-

Czas usunie¢ wad lub uszkodzen godziny do - 72

Uzyskanie efektow ekologicznych dla nominalnego nat¢zenie

przeptywu $ciekow przez okres 12 miesiecy

2.5. PROJEKTOWANIE

Wykonawca opracuje i zatwierdzi u Zamawiajacego kompletne Dokumenty Wykonawcy obejmujace

€O najmnie;j:

- Instrukcje eksploatacji sito-piaskownika w okresie prowadzenia Robdt z uwzglednieniem wszelkich
zatozen Harmonogramu i wskazanych okresow wytaczen linii, obiektow, napedow i urzadzen
technologicznych.

- Projekt rozruchu oraz dokumenty porealizacyjne obejmujace:

- Dokumentacje powykonawcza z naniesionymi w sposob czytelny wszelkimi zmianami
wprowadzonymi w trakcie budowy

- Instrukcje eksploatacji

- Dokumentacje Techniczno-Ruchowa,
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- Sprawozdanie z rozruchu, w ktorym Wykonawca przedstawi wyniki w zakresie pozwalajacym
na sprawdzenie osiggni¢cia przez niego warunkow:
- Wykazu Gwarancji,
- Dokumenty ze szkolenia personelu
Wszystkie wyzej wymienione dokumenty powinny by¢ wykonane w 2 egzemplarzach.
Zatwierdzenie jakiegokolwiek dokumentu przez Inwestora nie ogranicza odpowiedzialnosci
Wykonawcy wynikajacej z Kontraktu.
Wszelkie rozwigzania techniczne i materialowe na etapie realizacji inwestycji Wykonawca
zobowigzany jest uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

2.5.1. Badania i analizy uzupelniajace

Przed rozpoczeciem prac Wykonawca zweryfikuje dane wyj$ciowe do projektowania przygotowane
przez Zamawiajgcego, wykona na wlasny koszt wszystkie badania i analizy uzupetiajace niezbg¢dne
dla prawidtowego wykonania Zaméwienia.

2.5.2. Weryfikacja i sprawdzanie Dokumentacji Projektowej

Jezeli prawo lub wzgledy praktyczne wymagaja, aby niektére Dokumenty Wykonawcy byly poddane
weryfikacji przez osoby uprawnione lub uzgodnieniu przez odpowiednie wladze, to przeprowadzenie
weryfikacji 1/lub uzyskanie uzgodnien bedzie przeprowadzone przez Wykonawce na jego koszt przed
przedtozeniem tej dokumentacji do zatwierdzenia przez Inwestora.

2.5.3. Uzgodnienia i decyzje administracyjne

W szczegolnosci Wykonawca uzyska wszelkie wymagane zgodnie z prawem polskim uzgodnienia,
opinie, dokumentacje i decyzje administracyjne niezbedne dla wybudowania,

uruchomienia i przekazania obiektu do uzytkowania. Uzgodnienia i decyzje bedace w posiadaniu
Zamawiajacego o ile bedzie taka potrzeba zostang staraniem Wykonawcy przedluzone lub
Wykonawca w imieniu Zamawiajacego wystapi o wydanie nowych.

2.5.4. Dokumenty Zamawiajacego

Dokumentacje — tj. projekt wykonawczy, informacje, badania itp. sg materialem wyjSciowym dla
Wykonawcy do realizacji inwestycji.

Zamawiajacy przedstawi projekt wykonawczy do wykorzystania i realizowania przez Wykonawce
2.5.5. Wizytacja terenu budowy

Przed zlozeniem oferty wskazane jest aby Wykonawca odbyl wizytacje Terenu Budowy oraz jego
otoczenia w celu oceny, na wilasna odpowiedzialno$¢, koszt i ryzyko, wszystkich czynnikow
koniecznych do przygotowania jego rzetelnej oferty, obejmujacej wszelkie niezbedne prace
przygotowawcze, zasadnicze i towarzyszace do prowadzenia robot instalacyjnych , montazowych i
eksploatacyjnych.

2.5.6. Dokumentacja fotograficzna

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania dokumentacji fotograficznej (cyfrowej) terenu
przekazanego przez wilascicieli przed rozpoczeciem robdt budowlano-montazowych. Zdjecia winny
by¢ wykonane w sposdb jednoznacznie okre$lajacy lokalizacje terenu fotografowanego poprzez
uwzglednienie punktow charakterystycznych i opis zdje¢. Dokumentacja taka winna by¢ przekazana
Zamawiajacemu na nos$niku CD. Zdjecia nalezy dostarczy¢ w formie plikow *jpg.

Po zakonczeniu robot Wykonawca wykona analogiczne zdjecia terendw odtworzonych do stanu
pierwotnego i przekaze je wraz z protokotami odbioru terenu przez wiasciciela.

2.5.7. Szkolenie, Rozruch, Przejecie Robét od Wykonawcy

Wykonawca przeszkoli personel Zamawiajacego, przeprowadzi rozruch urzadzen, Proby
Eksploatacyjne i eksploatacj¢ probng, zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego. Wykonawca
przedstawi Zamawiajacemu przed planowanym rozpoczg¢ciem rozruchu list¢ wyposazenia obiektu w
urzadzenia 1 narzedzia eksploatacyjne oraz bezpieczenstwa i higieny pracy wg standardu
wynikajacego z zastosowane] technologii i rozwigzan materialowych. Wykonawca zapewni takze
kompletne oznakowanie urzadzen, stref i innych elementéw instalacji.

Szkolenie bedzie odbywato si¢ na obiekcie oczyszczalni §ciekow w Suchej Wielkie;j.
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2.5.8. Serwis
Wykonawca zapewni serwisowanie Urzadzen i Instalacji az do kofica Okresu Usuwania Wad (umowa
serwisowa w ramach Kontraktu). Koszty serwisowania Urzadzen i Instalacji w Okresie Usuwania
Wad pokrywa Wykonawca. W ramach umowy serwisowej Wykonawca zapewni dostep do czesci
zamiennych na swoj koszt.
3. AKTUALNE UWARUNKOWANIA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
3.1. OPIS ISTNIEJACEGO CIAGU TECHNOLOGICZNEGO
Istniejaca oczyszczalnia S$ciekow wykonana w technologii wedhug systemu LEMNA
wybudowana zostata w roku 2007 i uzyskala pozwolenie na uzytkowanie wydane przez
Powiatowego Inspektora Nadzoru Budowlanego w Trzebnicy decyzja nr 8/08 z dnia 11
stycznia 2008. W zalozeniu do oczyszczalni maja by¢ doprowadzane $cieki o charakterze
bytowo-gospodarczym systemem kanalizacji  grawitacyjno-ci$nieniowej gldwnie z
miejscowosci Zawonia oraz z przyleglych wsi. W obecnej chwili ze wzgledu na brak
zorganizowane] kanalizacji sanitarnej oczyszczalnia S$ciekdw zasilana jest wylgcznie
sciekami dowozonymi wozami asenizacyjnymi. Budowa zorganizowanej kanalizacji
sanitarnej zwigzanej z istniejaca oczyszczalnig Sciekow realizowana bedzie sukcesywnie
etapami w zalezno$ci od ilo$ci pozyskiwanych na ten cel $rodkéw finansowych.
Oczyszczalnia posiadata pozwolenie wodno-prawne nr OSRiL-6341.20.2016 wydane przez
Staroste Trzebnickiego w dniu 23.04.2016 r. Pozwolenie to zezwala na odprowadzenie
sciekdéw oczyszczonych w ilosci:
Qsérd = 80,0 m*/d
Qmaxd = 100,0 m*/d
Qmaxh = 20,0 m*/h
Oczyszczalnia $ciekow sktada si¢ z nizej wymienionych obiektow, ktére poddane byty
rozruchowi technologicznemu i sg aktualnie uzytkowane:
- punkt zlewny $ciekéw dowozonych
- przepompownia $ciekow surowych
- komora rozprezna z kregoéw zelbetowych D = 1,6 m
- automatyczna krata gesta schodkowa
- krata reczna (awaryjna)
- piaskownik poziomy o dlugosci L = 18 m z r¢cznym zganianiem piasku
- staw napowietrzania $ciekow o powierzchni F = 0,23 ha
- komora nitryfikacyjna
- komora koagulacji
- staw doczyszczajacy o powierzchni F = 0,31ha
- urzadzenie odplywowe $ciekOw oczyszczonych z punktem pomiarowym
- wylot sciekow oczyszczonych D200 PVC z obudowg betonowg do
cieku Zdrojna w km 4+600

3.2. CHARAKTERYSTYKA SCIEKOW

Do oczyszczalni $ciekow doprowadzone sg $cieki bytowe wozami asenizacyjnymi a po zrealizowaniu
I etapu budowy kanalizacji rowniez kanalizacja sanitarng grawitacyjna.

Ilos¢ sciekow dowozonych obecnie wynosi ok.:

Sumaryczna roczna ilo$¢ $ciekow dowieziona do oczyszczalni Qr = 9090,0 m*/rok

Stad srednia dobowa ilo$¢ $ciekow z roku 2015 oczyszczanych wyniosta;

Qér. roczna = 9090,0 m>/rok : 365 dni = 24,90 m3/d

3.3. UZYTKOWNIK OBIEKTU
Aktualnie obiekt eksploatowany jest przez Gming Zawonia.
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3.4. DOSTEPNOSC PLACU BUDOWY

Teren planowanej inwestycji jest uzbrojony oraz posiada dogodna droge dojazdows.

Wszelkie roboty przygotowawcze, tymczasowe, budowlane, montazowe, wykonczeniowe itp., beda

zrealizowane i wykonane wedtug Dokumentacji Projektowe;.

Roboty wykonywane bgda na obiekcie funkcjonujacej oczyszczalni §ciekow. Wszystkie prace, ktore

beda polegaly na polaczeniu nowych urzadzen i instalacji z funkcjonujacymi musza uzyskac¢ zgode

Uzytkownika. Do robot mozna bedzie przystapi¢ wylacznie po uzyskaniu zgody uzytkownika

obiektu i po uzgodnieniu terminu ich realizacji z Operatorem. W uzupehieniu warunku dostepnosci

Placu Budowy bedzie si¢ wymagato od Wykonawcy ujecia w Harmonogramie:

- konieczno$ci utrzymania ruchu i warunkow prowadzenia procesow technologicznych na
funkcjonujacym obiekcie

- okresow oraz dat wigczen i wylaczen elementow instalacji technologicznych i urzadzen,

- okresow eksploatacji robot tymezasowych zwigzanych z ciggiem technologicznym oczyszczalni.

3.5. ROZPOCZECIE ROBOT

Warunkiem rozpoczecia Robot w ramach Zadania jest zatwierdzenie wymaganych Dokumentow

Wykonawcy oraz wypehienie innych wymagan wynikajacych z Kontraktu.

3.6. UTYLIZACJA MATERIALOW

Podczas realizacji zadania powstanie szereg odpadow. Wykonawca jest zobowigzany zapewni

transport i utylizacje odpadéw zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Wykonawca jest zobowigzany

do kalkulowania w Cenie Kontraktowej transportu i utylizacji odpadow.

4. OGOLNE WEASCIWOSCI FUNKCJONALNO - UZYTKOWE OBIEKTOW

TECHNOLOGICZNYCH

4.1. Demontaz istniejacych instalacji i urzadzen

Przewiduje si¢ demontaz wyeksploatowanych instalacji:

- demontaz istniejacego systemu napowietrzania sciekOw w stawie napowietrzanym;

- demontaz 1 pompy w pompowni $ciekow;

- demontaz plywajacych mieszadel w stawie napowietrzanym;

- demontaz zasuw zabudowanych w ziemi pomigdzy stawem nrl nitryfikatoremi stawem nr2;

- demontaz zuzytych odciaggéw linowych w stawie nrl ;

- demontaz zloza pakietowego stanowigcego wypelnienie zbiornika nitryfikatora;

- demontaz pompy obiegowej w nitryfikatorze;

- demontaz 50 stlupkéw betonowych stanowigcych konstrukcje wsporcze dla odciggéw linowych
w stawie nr2;

4.1.2. Projektowany montaz nowych urzadzen technologicznych

- instalacja sito-piaskownika wraz z przynaleznymi rurociggami;

- instalacja pompy zatapialnej na istniejgcej stopie sprzggajacej w studni czerpnej pompowni Sciekow;
- instalacja kontenerowe;j stacji zlewczej wraz z przynaleznymi rurociggami;

- instalacja 2 aeratordw napowietrzajacych w stawie napowietrzanym nrl;

- instalacja nowych dyfuzoréw napowietrzajacych wraz z rurociggami powietrza w stawie nr 1;
- instalacja nowych 3 zasuw do zabudowy w ziemi pomiedzy stawem nr 1 i nr2;

- instalacja nowej pompy obiegowej w nitryfikatorze;

- instalacja nowego wypelhnienia ztoza pakietowego w nitryfikatorze;

- instalacja sondy tlenowej w stawie napowietrzanym nrl;

- instalacja sondy do pomiaru poziomu $ciekdéw w komorze czerpnej pompowni §ciekow;

5. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie przewarto§ciowany przez Zamawiajacego.
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5.1. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wymagane
wlasciwos¢ do Robot i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.

Miegjsca czasowego skladowania bgda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajagcym lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

5.2. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co
najmniej 1 tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

6. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajacego.

7. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych obcigzen na o$ przy transporcie materiatow/ sprzetu
na i z terenu Robot. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych
materialéw. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkoéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

8. WYKONANIE ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakosc¢
zastosowanych materialow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Zamawiajacego.

9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Minimalne wymagania co do zakresu badafh i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

9.2. BADANIA I POMIARY
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
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W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.

9.3. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportéw z wynikami badan w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

9.4. CERTYFIKATY I DEKLARACJE

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polskag Normg lub aprobatg techniczng, w

przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja

okreslong w pkt. 1. i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty s wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego.

9.5. DOKUMENTY BUDOWY

- dziennik Budowy

W przypadku zakresu robot objetych projektem i nie podlegajacych pozwoleniu na budowe nie ma
formalnego obowigzku prowadzenia Dziennika Budowy.

- rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

- pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a) zgloszenie dotyczace rozpoczgcia robot;

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;

d) protokoty odbioru robot;

¢) protokoty z narad i ustalen;

f) korespondencje na budowie;

- przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

10. OBMIAR ROBOT

10.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robodt bedzie okresla¢ faktyczny  zakres  wykonywanych  Robot  zgodnie
z dokumentacja projektows, Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiarow.

10.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dhugosci 1 odlegtosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m?® jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

10.3. URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane
przez Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca winien posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji.

10.4. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgSciowym lub wstepnym odbiorem odcinkéw Robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robdt zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

11. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi wstepnemu (powykonawczemu),
d) odbiorowi koncowemu (pogwarancyjnemu),

11.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbior Roboét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakoS$ci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Zamawiajacy.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajagcy na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

11.2. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czeéci Robdt. Odbioru czesciowego
Roboét dokonuje si¢ wg zasad obowigzujacych przy odbiorze wstgpnym Robot. Odbioru Robot
dokonuje Zamawiajacy.

11.3. ODBIOR WSTEPNY ROBOT

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru wstepnego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbior wstgpny Robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia Robdt i przyjecia dokumentdw.

Odbioru wstepnego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnos$ci
Zamawiajacego i Wykonawcy.
11.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego Robét jest protokoét odbioru wstepnego
Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru wstgpnego Wykonawca jest zobowigzany zataczy¢ nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).
3. Zalecenia technologiczne.
4. Rejestry Obmiarow (oryginaty).
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST .
6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.
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11.4. ODBIOR KONCOWY

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie. ,,0dbior wstepny Robot".

12. PODSTAWA PLATNOSCI

12.1. USTALENIA OGOLNE

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Przedmiaréw. Dla pozycji wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiarow. Cena jednostkowa lub
kwota ryczaltowa pozycji bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;.

12.2. WARUNKI KONTRAKTU I WYMAGANIA OGOLNE SPECYFIKACJI
TECHNICZNEJ
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
13. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Praktyczny przewodnik procedur zawierania umow w ramach programéw Phare, Ispa oraz

Sapard (Practical Guide to Phare, Ispa & Sapard contract procedures 2000)

[2] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

[3] Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

[4] Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, p6z. 133 z dnia 13 marca 1995r).

ST 1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE CPV 45100000-8

Specyfikacja Techniczna — Roboty Przygotowawcze odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robot Przygotowawczych, ktore zostang wykonane w zwigzku z
realizacja budowy: ,,Modernizacja oczyszczalni Sciekow w Suchej Wielkiej”.

1. ZAPLECZE WYKONAWCY

Wykonawca jest zobowigzany niezwlocznie po rozpoczgciu kontraktu urzadzi¢, utrzymywac

w dobrym stanie biuro (pomieszczenia) Wykonawcy, wraz z towarzyszacym wyposazeniem

1 osprzgtem. Wykonawca winien zapewni¢ swoim pracownikom zaplecze socjalne z niezbednymi

instalacjami: sanitarng oraz szatnig i pomieszczeniami socjalnymi.

Organizacja zaplecza powinna by¢ przeprowadzona w miejscu wskazanym lub zaakceptowanym

przez Zamawiajacego.

Do obowigzku Wykonawcy nalezy:

- wykonanie, urzadzenie i utrzymanie w dobrym stanie biura (pomieszczenia) Wykonawcy, wraz z
towarzyszacym wyposazeniem i osprzetem.

- obstuga zaplecza Wykonawcy, ktdra obejmuje wszystkie prace i instalacje niezb¢dne do
utrzymania biura Wykonawcy.

ST.2. ROBOTY DEMONTAZOWE CPV 45111100-9

Przedmiotem niniejszego opracowania (ST) sa wymagania dotyczace demontazu istniejacych
wyeksploatowanych urzadzen przy realizacji budowy ,, Modernizacja oczyszczalni scieckow w Suchej
Wielkiej™.
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1.1 ZAKRES ROBOT DEMONTAZOWYCH

Demontaz urzadzen i instalacji nalezy wykonywaé w oparciu o obowigzujace przepisy BHP w
zakresie robdt rozbidrkowych i demontazowych, pod statym nadzorem Kierownika Budowy.
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwigzane z Robotami demontazowymi maszyn i urzadzen i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za zdemontowane urzadzenia . Wykonawca bedzie uzgadniat z odpowiednim
wyprzedzeniem terminy demontazu z Uzytkownikiem i Inwestorem.

1.1.1 Demontaz pomp w pompowni Sciekow

W pompowni przewiduje si¢ demontaz:

- demontaz istniejgcej wyeksploatowanej 1 pompu zatapialnej o mocy 3,1 kW;
- demontaz 1 kompletu prowadnic;

1.1.2 Demontaz urzadzen w stawie napowietrzanym nrl

Po opréznieniu stawu ze S$ciekoéw 1 osadow nalezy zdemontowaé wyeksploatowane
urzadzenia i instalacje w tym:

- rurocigg powietrza D160 PE o dtugo$ci L =25 m — 1 sztuka;

- rurociggi powietrza D110 PE o dtugosci L =25 m — 4 sztuki;

- odciagi linowe - o dtugosci L1 =36 m — 6 sztuk;

- mieszadla ptywajace — 2 sztuki,

- piony elastyczne zasilajagce dyfuzory Dn50. L1 = 5,0 m — sztuk 22;

Dyfuzory rurowe elastomerowe L1 = 1000 mm — sztuk 56;

1.1.3 Demontaz urzadzen w nitryfikatorze

-demontaz istniejacej pompy zatapialnej bez stopy sprzegajacej o mocy P = 1,5 kW;
- demontaz istniejacego zloza pakietowego ok 25m?;

- demontaz 3 zasuw Dn 200 zainstalowanych w ziemi,

1.1.4 Demontaz urzadzen w stawie oczyszczajacym nr2
- demontaz istniejacych 50 konstrukcji wsporczych odciggéow linowych;

ST.3 WYMIANA I MONTAZ WYPOSAZENIA TECHNOLOGICZNEGO
CPV 45252200-0

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA ST
Przedmiotem niniejszego opracowania (ST) sa wymagania dotyczace dostawy, montazu urzadzen
oraz wykonania i odbioru obiektow i instalacji technologicznych przy realizacji budowy ,,
Modernizacja oczyszczalni sciekow w Suchej Wielkiej”.
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
ST jako cze$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkoéw Zamowienia (SIWZ), nalezy odczytywac i rozumieé
w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH KONTRAKTEM
Zakres prac technologicznych zwigzanych z realizacjg instalacji, obiektow oraz urzadzen
technologicznych obejmuje:
- roboty montazowe

- montaz maszyn i urzadzen

- montaz wyposazenia towarzyszacego i urzadzen peryferyjnych
- przylaczenia mediéw koniecznych do funkcjonowania urzadzen
- pomiary powykonawcze montazu i lokalizacji
- dokumentacja inwentaryzacyjna i powykonawcza
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot i postanowieniami Kontraktu oraz definicjami podanymi
w ST ,,Wymagania Podstawowe”. Ponadto:

Ciag technologiczny oczyszczania Sciekow — zespot obiektow i instalacji technologicznych, w
ktorych prowadzony jest proces oczyszczania $ciekow .

Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Urzadzenia technologiczne — maszyny, urzadzenia i napedy stanowigce wyposazenie oczyszczalni

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI KONTRAKTU
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST "Wymagania Podstawowe".

2. MATERIALY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Urzadzenia, maszyny, podzespoty i zespoty pochodzace z dostaw zewnetrznych powinny by¢ zgodne
z zatwierdzong Dokumentacja Projektowa 1 warunkami zamowienia. Kontrola techniczna
Wykonawcy powinna stwierdzi¢ przydatnos¢ dostaw na podstawie otrzymanych atestow wzglednie
dokumentoéw magazynowych lub witasnych badan.

Wszystkie urzadzenia, maszyny i aparaty winny posiada¢ certyfikaty bezpieczenstwa, deklaracje
zgodnosci z obowigzujacymi przepisami i normami.

Wykonawcza zobowigzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci atestow, §wiadectw
jakosci, specyfikacji, paszportow, instrukcji obstugi i DTR, kart gwarancyjnych, rysunkow
montazowych itp.Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i
jakosciowych materiatow dostarczanych na Teren budowy oraz za ich wilasciwe sktadowanie i
wbudowanie.

2.2. TYPIZACJA

Catos¢ wyposazenia, urzadzen oraz aparatura kontrolno pomiarowa petligce podobne funkcje
powinny by¢ jednego typu i marki oraz w pelni zamienne mi¢dzy sobg. Odnosi si¢ to w szczegdlnosci
do silnikow, uktadow przeniesienia napedu, AKP, komponentoéw elektrycznych i automatyki.

2.3. STOSOWANIE ELEMENTOW METALOWYCH

Elementy wykonane z materiatdw wrazliwych na korozje (zeliwo, stal zwykla itp.) powinny by¢
pomalowane badz tez poddane galwanizacji zgodnie z wytycznymi. Mate elementy zeliwne i stalowe
(wykonane z materiatu innego niz stal kwasoodporna) nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg. Elementy
majg by¢ zalaminowane, a te, ktore z jakiegokolwiek innego powodu nie moga by¢ zabezpieczone
przed korozja powinny zosta¢, po uprzednim oczyszczeniu pokryte emalig lub polakierowane.
Nalezy, w miar¢ mozliwosci, unika¢ stosowania w przyrzadach i przekaznikach elektrycznych
elementow stalowych i zelaznych. Tam, gdzie zachodzi konieczno$¢ uzycia roéznych metali
stykajacych si¢ ze soba, metale te powinny by¢ dobrane w taki sposob, aby roznica potencjatow
elektrochemicznych byla nie wigksza niz 250 mV. Tam, gdzie jest to niewykonalne, oba metale
powinny zosta¢ oddzielone

od siebie odpowiednim materiatem izolacyjnym, lub pokryte wtasciwg powloka izolacyjna.
Potgczenia dowolnego materiatu ze stalg nierdzewna musza by¢ wykonane jako roztaczne. Polgczenie
musi by¢ ze stali kwasoodpornej. Elementy majgce kontakt z agresywnym Srodowiskiem powinny
by¢ wykonane ze stali nierdzewnej. Wszystkie barierki, pomosty roéwniez powinny by¢ wykonane ze
stali nierdzewne;.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST ,,Wymagania Podstawowe”. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot. Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszych
ST nalezy stosowac nastepujacy, sprawny technicznie sprzet:

- elektronarzgdzia reczne: wiertarki, szlifierki, lutownice, pily tarczowe, wkretarki itp.;

- zestaw narzedzi montersko-$lusarskich;

- zestaw do spawania acetylenowo — tlenowego;

- agregat spawalniczy elektryczny;
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- klucze dynamometryczne;

- zgrzewarka do rur PE, PEHD;

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny by¢
zgodne z ustaleniami ST, oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inwestora.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu

drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym. Materialy i urzadzenia nalezy
transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych, zgodnie z zaleceniami producenta.Materiaty nalezy
ustawi¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunku, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania si¢ podczas transportu. Wytadunek powinien odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich
srodkow ostroznosci uniemozliwiajacy uszkodzenie materialu. Materialu nie wolno zrzucaé ze
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE

Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,Wymagania Podstawowe”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowiazujacych

PN i EN-PN, i postanowieniami Kontraktu.

5.2. POSADOWIENIE URZADZEN

Wykonawca upewni sig, ze cokoty, na ktorych posadowione zostang Urzadzenia, §ruby mocujace i
ustawienie Urzadzen wykonane zostaly zgodnie z zatwierdzonymi rysunkami technicznymi
Urzadzen.Wykonawca, w oparciu o dokumentacje, wykona roboty ziemne i montazowe zwigzane z
budowga fundamentéw i podtoza pod elementy konstrukcji, wiacznie z wydrazeniem otworow i bruzd
do przeprowadzenia rurazu, okablowania, przewodow ostonowych, zamocowania S$rub
fundamentowych z ostrogami oraz tam, gdzie zachodzi konieczno$¢ — rozmaitych innych elementow
zaznaczonych na rysunkach konstrukcyjnych.

Urzadzenia nalezy ustawi¢ w osi, wypoziomowac i utwierdzi¢ poprzez dokrecenie nakretek srub
dociskowych przy pomocy klucza standardowej dlugosci. Dopuszcza si¢ uzycie zaprawy cementowe;j
dopiero po uruchomieniu Urzadzenia i jego skontrolowaniu pod katem wystepowania wibracji i
niestabilno$ci. Wykonawca uzyje zaprawy cementujacej przy pompach, silnikach, itp. po ich
ostatecznym ustawieniu i zamocowaniu.

5.3. POSADOWIENIE I USTAWIENIE W OSI URZADZEN

Wiasciwe ustawienie elementow takich jak: napedy, polaczenia, przektadnie, itp., wspodtpracujacych
ze soba w obrebie instalacji jest niezbedne do prawidtowej jej pracy. Dlatego kazde urzadzenie
zostanie ustawione we wlasciwej pozycji przy pomocy dybli, szpilek i $rub kierunkowych oraz
innych $rodkéw umozliwiajgcych ponowne ustawienie urzadzenia po pozniejszych remontach i
przegladach.

5.4. OGOLNE WARUNKI DOSTAWY I MONTAZU MASZYN ORAZ URZADZEN

Montaz maszyn 1 urzadzen oznacza wszelkie czynnosci zwigzane z ich zakupem, transportem,
ubezpieczeniem, instalacjg i przygotowaniem do rozruchu, Tym samym w $wietle Warunkow
Kontraktowych montaz jest zabudowa materialow i podlega wszelkim klauzula odnoszacym si¢ do
zabudowy materiatow.

Cala instalacja musi zosta¢ zakonczona i pozostawiona w petni sprawna. Przed rozpoczeciem prac
Wykonawca zapewni nalezyta opiek¢ nad instalacja od chwili dostarczenia Urzadzen na Teren
Budowy do momentu Przejecia przez Zamawiajacego. W szczegdlnosci Wykonawca zadba o
dostarczenie plandek chronigcych Urzadzenia przed wniknigciem kurzu i zabrudzeniem podczas
rownolegle prowadzonych prac budowlanych i wykonczeniowych.

5.4.1. Zasuwy

Zaklada sig¢, ze uzyte zostang zasuwy odcinajace w studni zasuw na doplywie sciekow do sito-
piaskownika migdzykotnierzowe lub dwukoierzowe.

Zasuwy - wymagania:

a) zabudowa mig¢dzykotierzowa lub kohierzowa,

b) zawieradto ze stali kwasoodpornej ,

¢) korpus: do DN 150- zeliwo szare z pokryciem antykorozyjnym proszkowe epoxy (grubo$¢:175um)
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d) szczelnos¢ zasuw w obu kierunkach,

¢) uszczelnienie obwodowe krawedziowe bez przestrzeni martwych, zamontowane w korpusie w
sposob zabezpieczajacy przed wycieraniem przez przeptywajace medium;

f) napedy zasuw reczne wyprowadzone na kolumienkach posadowionych na ptycie pokrywowe;j
studni zasuw;

5.4.2. Sito-piaskownik

Podstawowe parametry urzadzenia:

- dtugo$¢ - nie mniejsza niz L =5000 mm

- szeroko$¢ - nie mniejsza niz B =900 mm

- wysoko$¢ catkowita - H = do ustalenia

- wykonanie materiatowe - stal nie gorsza niz OH18N9 wg EN/PN
- przepustowos¢ docelowa - Q=201/s

- $rednica kroéca doptywowego d150 mm
-$rednica krocca odptywowego ( wylotowego) Dn = 200 mm
- parametry napedow
- sito spiralne - moc silnika: P = 0,75 [kW]
- szczeliny sita (perforacja) nie wieksza niz Smm
- naped poziomy watu §limakowego w piaskowniku - moc silnika: P = 0,75 [kW]
- naped przenosnika slimakowego wyrzucajacego piasek - moc silnika: ok. P =0,75 [kW]
- sterowanie
Sito-piaskownik sterowany jest z szafki zasilajagco—sterowniczej. Sterowanie urzadzenia oparte o
sterowni k (| | | SR 1ub inny rownowartosciowy
Urzadzenie pracuje bezobstugowo. Posiada mozliwos¢ pracy w dwoéch trybach:
- recznym — wszystkie napedy zataczane i1 wylaczane sg recznie

- automatycznym — sito-piaskownik pracuje w zalezno$ci od parametrow ustawionych w programie
sterownika
Zrzut odseparowanych skratek 1 piasku z urzadzenia hermetycznymi rynnami do kontenerow
ustawionych na poziomie szczelnego placu.
- zabudowa sito-piaskownika w wersji ocieplonej odpornej na warunki atmosferyczne;
5.4.3. Sito-piaskownik — rurociag przelewowy
Rurociag przelewowy grawitacyjny D200PE, SDR80, PN10 . Wylot rurociggu wpigty jest
za pomocyg trdjnika do istniejagcego kanatu grawitacyjnego Ks 200. rozwigzania szczegdtowe
wg rys. T-6 projektu wykonawczego.
5.4.4. Sito-piaskownik — rurociag doptywowy
Rurocigg tloczny cisnieniowy DI160PE, SDR80, PN10 . Wlot rurociggu wpigty jest za
pomocg kotnierza do krééca komory wlotowej sito-piaskownika . Rozwigzania szczegotowe
wg rys. T- 5 projektu wykonawczego.
5.4.5. Sito-piaskownik - zastawki kanalowe
W istniejagcym kanale odptywowym z piaskownika poziomego nalezy zainstalowaé 2 zastawki
kanatowe z napgdem recznym.
Zastawki zainstalowane bgda w celu niedopuszczenia do cofania si¢ §ciekow odptywajacych
z sito-piaskownika do komor przeptywowych istniejacego piaskownika.
Zastawki kanalowe o parametrach:
- szeroko$¢ zastawek — B = 600 mm;
- wysokos$¢ zawieradet H = min 300 mm;
- wykonanie — stal OH18N9;
5.4.6. Pompa $ciekéw surowych
Projektuje si¢ instalacje 1 pompy zatapialnej osadzonej na istniejgcej stopie sprzegajace;.
Pompy opuszczane na prowadnicach rurowych o dtugosci 4 m.
Parametry techniczne pompy:
- pompa szeroko kanatowe ;
-Q1=10-121/s;
- Hgeo = 6,8 m;
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-Hc=8,5m;
- moc silnika N =22 kW
- pompy nalezy zamowic¢ z kablem przylaczeniowym o standardowej dtugosci;
Pompy pracowa¢ beda w ukladzie naprzemiennym. W szczegdlnym przypadku np. przy
naplywie $ciekow z oprdznianego wozu asenizacyjnego mozliwa jest praca 2 pomp
rownoczesnie. Instalacja pomp przedstawiona jest na rys. T-7.
5.4.7. Kontenerowa stacja zlewcza
Stacja zlewcza $ciekow dowozonych (D przcznaczona jest do przyjmowania
scieckbw z wozow asenizacyjnych. Pozwala na okreSlenie iloSci oraz parametrow
dostarczanych $ciekéw, co zabezpiecza przed przekroczeniem zalozonych wartosci
wskaznikow zanieczyszczen, zgodnych z przyjetymi normami. Stacja zlewcza jest
przystosowana do pracy w kazdych warunkach pogodowych. Kontener o wymiarach w
rzucie 1200 x 2200 mm i wysokosci 2200 mm wykonany jest w calo$ci ze stali
kwasoodporne;j.
Budowa i wyposazenie stacji zlewczej:
Kontener stacji zlewczej wykonany jest z nierdzewnej blachy trapezowej. Wewnatrz
zainstalowane sg nastepujace urzadzenia i podzespoty:

- Przylacze strazackie

- Kompresor

- Przeptywomierz elektromagnetyczny DN100

- Zasuwa z napgdem pneumatycznym

- Kolektor pomiarowy

- Zawor spustowy

- Uktad odpowietrzajacy

- Uktad ptuczacy

- Uklad pneumatyczny

- Ogrzewanie elektryczne

- Uktad sterowania i zasilania

- Panele pomiarowe

- O$wietlenie

- Panel identyfikacyjny

- Kratka wentylacyjna

- Sonda pH 1 przewodnosci

Parametry techniczne stacji zlewnej
- Typ urzadzenia: przyktadowo przyjeto stacje zlewna scieckow (D

- Wydajno$¢: ~1000 +1500 1/min (60+90 m3/h);
- Zasilanie: 230V, 50 Hz;
- Doprowadzenie zasilania: YKY 3x2,5 mm?;
- Pobér mocy: moc szczytowa nie wigcej niz Ps = 3,5 kW,
- Pobor wody dla uktadu pluczacego: 20 l/cykl;
- Sprezone powietrze: P,=0,4 = 0,6 MPa;
- Gabaryty: 2200x1200x2200 mm;
- Masa stacji: ~ 800 kg;

- Mierzone parametry:
max. przeptyw: <4000 1/min;
rzeczywisty przeptyw zalezny od oporu: 1000 + 1500 I/min;
odczyn: 2 + 14 pH;
temperatura: 0 + 50°C;
przewodnos¢: 0 + 20 mS;
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- przewdd przeptywowy Sciekow: & 125 mm;
- §rednica przytacza: waz + szybkoztacze typu strazackiego: DN 100 mm;
- wykonanie: stal kwasoodporna;
- praca: automatyczna / reczna (mozliwos$¢ wspolpracy z komputerem);
5.4.8. Instalacja urzadzen mieszajacych $cieki w stawie napowietrzanym
Projektuje si¢ demontaz istniejacych wyeksploatowanych mieszadet i w ich miejsce
instalacje 2 nowych turbin mieszajaco-napowietrzajacych. Turbiny zainstalowane beda w
strefie przydennej stawu na konstrukcjach wsporczych umozliwiajagcych ich montaz na
pochylej skarpie stawu. Konstrukcje wsporcza stanowi ptyta betonowa wraz ze stalowym
stelazem. Cato$¢ przytwierdzona do dna stawu.
Powietrze zasysane do komory mieszajacej turbiny bedzie rurociggiem pionowym D32 .
Potozenie turbin stabilizowane zostanie poprzez istniejace odciagi linowe. Zasilanie kablem
o dlugosci min.15 m z szafki przylaczeniowej posadowionej na poziomie linii brzegowe;j
stawu. Kabel zasilajacy turbing poprowadzony nad lustrem $ciekow po linie odciggu.
Parametry techniczne turbiny:
Przyktadowo dobrano turbine (i) o parametrach:
- moc silnika turbiny N = 1,5 kW;
- zdolno$¢ natleniania- transfer tlenu 1,1 kg Oo/h;
- iloé¢é pobieranego powietrza ok. 20 m*/h;
- cigzar turbiny 55 kg;
- rurociagg powietrza D32PE
5.4.9. Instalacja systemu napowietrzania $ciekow w stawie napowietrzanym
Zainstalowa¢ nalezy nowe rurociagi :
- rurocigg RP-1 Dnl50 doprowadzajacy powietrze do 1 sektora stawu napowietrzanego.
Rurocigg w wykonaniu: stalowy OH18N9 o dlugosci L = 25 m (1 sztuka). Polaczenie z
istniejagcym rurociggiem powietrza kotnierzowe;
- rurociggi RP-2 Dnl00 doprowadzajace powietrze do nastgpnych sektorow stawu
napowietrzanego. Rurociagi w wykonaniu: stalowe OH18N9 o dtugosci L = 25 m (4 sztuki)
. Polaczenie z istniejagcym rurociggiem powietrza kotnierzowe;
Rurociggi umocowane na poziomie lustra $ciekow na konstrukcjach wsporczych i
stabilizowane za pomocg odciggdéw linowych.
- piony zasilajace dyfuzory
Instalacja nowych pionéw z rurociagdéw elastycznych Dn50 o dtugosci L1 = 5,0 m;
Catkowita ilo$¢ piondéw - 22 sztuki;
Kazdy pion wyposazony w zawor kulowy Dn50 ze stali nierdzewnej;
- dyfuzory
Instalacja w 1 sektorze 6 kompletow dyfuzoréw D-4 rurowych D 65 mm, elastomerowych o
dtugosci 1 = 800 — 1000 mm;
W kazdej sekcji zainstalowanych po 4 dyfuzory. Catkowita ilo$¢ zainstalowanych dyfuzorow
w 1 sektorze n = 24 sztuki
Instalacja w 4 kolejnych sektorach po 4 komplety dyfuzorow D-2 rurowych D65mm
elastomerowych, o dtugosci L = 800 — 1000 mm;
W kazdej sekcji  zainstalowanych po 2 dyfuzory. Calkowita ilo§¢ zainstalowanych
dyfuzorow w 4 sekcjach n = 32 sztuki.
Laczna ilo$¢ wszystkich zainstalowanych dyfuzorow w stawie napowietrzanym n = 56 szt.
Powietrze do instalacji napowietrzajacej dostarczane bedzie z istniejacej stacji dmuchaw
istniejacym stalowym rurociggiem RP d 219x4,5.
5.4.10. Instalacja odciagéw linowych i konstrukcji wsporczych dla rurociagéw powietrza

w stawie napowietrzanym
Istniejace konstrukcje mocujace odciagi zlokalizowane na brzegach stawu pozostang
wykorzystane.
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- ilo$¢ projektowanych odciggdéw linowych do wymiany - 6 sztuk;

- dtugo$¢ odciggow linowych L1 =36,0 m;

- material odciggow stal nierdzewna OH18N9 min. ¢ 3mm;

Dodatkowo oprocz odciggéw linowych projektowane sa konstrukcje wsporcze dla

rurociggow sprezonego powietrza zapobiegajace przemieszczaniu si¢ rurociaggéw potozonych

na poziomie lustra Sciekow w wyniku dziatania wiatrow 1 falowania $ciekow. Konstrukcje

wsporcze sktadajg si¢ z elementow stalowych zakonczonych uchwytami dla rur. Konstrukcje

stalowe wykonane ze stali OH18N9 zakotwione przy dnie do ptyt betonowych. Szczegot

konstrukcji wsporczej przedstawia rysunek T-14.

5.4.11. Instalacja sondy tlenowej w stawie napowietrzanym

Projektowana jest instalacja sondy tlenowej z lokalizacja w 1 sektorze stawu

napowietrzanego. Sonda przytwierdzona zostanie do odciggu linowego turbiny

napowietrzajacej. Lokalizacja sondy przedstawiona jest na rys T-10. Odczyty zawartosci

tlenu rozpuszczonego w Sciekach wykorzystane zostang do sterowania pracg istniejgcych

dmuchaw. Sonde nalezy dostarczy¢ z wlasng szafkg sterownicza wyposazong w 3 falowniki

do sterowania pracg dmuchaw. Dtugosc kabla sondy tlenowej ok. 20,0m.

5.4.12. Instalacja urzadzen w nitryfikatorze

a) projektowana jest nowa pompa zainstalowana w nitryfikatorze. Pompa zatapialna

recyrkulacyjna zainstalowana na elastycznym przewodzie tlocznym bez stopy sprzggajacej

Parametry pompy przeznaczonej do wymiany:

-Qp=10-121/s;

-Hp=5,0m;

- pompa zainstalowana na elastycznym przewodzie ttocznym bez stopy sprzegajace;;

b) instalacja zasuwy Dn200 -3 sztuki do zabudowy w ziemi na istniejgcych rurociggach.
Zasuwy zainstalowac wraz z przedtuzkami i1 skrzynkami zeliwnymi .

¢) Instalacja nowego ztoza pakietowego z tworzywa PVC o objetosci 25 m;

5.4.13. Instalacja urzadzen w stawie oczyszczajacym nr2

a)Instalacja nowych konstrukcji wsporczych dla odciagéw linowych

Projektuje si¢ instalacje nowych konstrukcji wsporczych dla odciggdéw linowych.

Konstrukcje wsporcze w postaci stupkow betonowych o wymiarach;

- $rednica stupka D = 20cm;

- wysokos¢ stupka H = 80cm

Stupki wkopane w skarp¢ na gtebokos¢ 70cm. W gornej czesci stupkéw uchwyty stalowe dla

mocowania odciggdéw linowych. Uchwyty wykona¢ ze stali nierdzewnej OH18NO,

- illo$¢ stupkow z uchwytami — 50sztuk

b) Instalacja umocnien wewnetrznej skarpy brzegowej stawu nr2

Projektowane jest umocnienie gérnego pasa skarpy o szerokosci 1,0m ekokratkg wypetniong

zwirem w czg¢$ci omywanej Sciekami i ziemig powyzej lustra Sciekow po catym obwodzie

wewnetrznym skarpy stawu.

Powierzchnia skarp przewidziana do umocnienia P = 1,0m x 280,0m = 280m>.

W celu wykonania wyprofilowania 1 umocnienia wewngtrznej skarpy stawu nalezy obnizy¢

poziom zwierciadta sciekOw w stawie na tyle aby byto mozliwe wykonanie projektowanych

prac instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. BADANIA JAKOSCI ROBOT W CZASIE BUDOWY

Badania jako$ci Robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wlasciwych

WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i

systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Roboty zwigzane z wykonaniem i montazem instalacji, obiektow oraz urzadzen technologicznych

realizowane w ramach niniejszego Kontraktu nie sg rozliczane na podstawie obmiaru. zadna z czesci
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tych robot nie bedzie platna stosownie do ilosci wykonanej pracy, lecz na zasadach ryczattu.

W tym $wietle cena wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i montazem instalacji, obiektow

oraz urzadzen technologicznych bedzie zawarta w scalonych cenach ryczalttowych wg Wykazu Cen i

bedzie podlegata korektom zgodnie z Kontraktem.

Dla robot zwigzanych z wykonaniem i montazem instalacji oraz urzadzen technologicznych nie

wprowadzono w kontrakcie odrgbnej jednostki obmiarowe;.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. WARUNKI OGOLNE

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania Podstawowe".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot

wodniesieniu do ich jakosci i kompletno$ci oraz zgodnos$ci z dokumentami kontraktowymi, w tym

zgodnosci z warunkami wykonania i odbioru robot.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inwestorowi

do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawczg robot. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania

robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-

PN).

8.2. WARUNKI SZCZEGOLOWE

Roboty zwigzane z wykonaniem sieci sanitarnych naleza do robot ulegajacych zakryciu. Zasady ich

przejecia sg okreslone w ST ,,Wymagania Podstawowe”.

8.3. ODBIOR KONCOWY, KONCOWE PRZEJECIE ROBOT

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktory polega na

sprawdzeniu:

- poprawnosci zainstalowania urzadzen;

- kompletnosci i jakos$ci zainstalowanych urzadzen;

- poprawnosci dziatania urzadzen;

- aktualno$ci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajacej wszystkie zmiany i uzupehienia;

- kompletnosci DTR i $wiadectw producenta;

- kompletnosci protokotow czesciowych.

Przy odbiorze robot Wykonawca powinien by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupelieniami w trakcie wykonywania
robot,

- dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot;

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow;

- protokoty czesciowych odbioréw poprzednich etapow robot;

- $wiadectwa jako$ci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow;

- instrukcje obstugi urzadzen i instalacji;

- skuteczno$¢ dziatania

- wyniki z rozruchu i proby eksploatacyjnej

- osiggnigcie efektow oczyszczania §ciekow

Wykonawca bedzie uzgadnial z Inwestorem terminy dostawy wszystkich urzadzen. Urzadzenia winny

by¢ dostarczone na oczyszczalni¢ bezposrednio przed ich wbudowaniem. Urzadzenia zdemontowane

winny by¢ przez Wykonawce w jak najkrotszym terminie usunigte z terenu oczyszczalni.

Uwaga:

Wszystkie typy i nazwy wilasne zastosowanych urzadzen podano jako przyktadowe . Wykonawca ma

prawo zastosowac urzadzenia innego dostawcy spelniajagce wymagania okreslone w projekcie

wykonawczym i specyfikacji techniczne;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Ogoélne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania Podstawowe”. Nie beda

realizowane odrebnie jakiekolwiek ptatnosci za roboty zwigzane z wykonaniem i montazem

instalacji, obiektow oraz urzadzen technologicznych. Cena wykonania tych robdt ma by¢ na zasadach

ogoélnych wliczona w scalong pozycje rozliczeniowg Wykazu Cen, ktorej rozliczenie wymaga

wykonania instalacji, obiektow oraz zamontowania urzadzen technologicznych oraz wykonania

innych robdt zwigzanych z nimi.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

3) PN-92/B-01707 - Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu

4) PN-E-05204:1994 - Ochrona przed elektrycznoscia statyczng. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania.

5) PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewnianie przez obudowy (kod IP)

6) PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

7) PN-85/B-01805- Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Ogolne zasady ochrony.

8) PN-87/M - 69008 - Spawalnictwo. Klasyfikacja konstrukcji spawanych.

9) PN-78/M — 69011 - Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach stalowych. Podziat i
wymagania.

10) PN-ISO 1127:1999 - Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary, tolerancje i teoretyczne masy na
jednostke dtugosci

11) PN-92/M-74001 - Armatura przemystowa. Ogdlne wymagania i badania

12) PN-ISO 7005-1:1996 - Kotnierze metalowe - Kotnierze stalowe

13) PN-86/H-74374.01 - Armatura i rurociagi - Potaczenia kotierzowe - Uszczelki - Wymagania
ogolne.

14) PN-EN20225:1994 - Czgsci zkaczne - $ruby, wkrety 1 nakretki — Wymiarowanie.

15) PN-92/B-01707 - Instalacje kanalizacyjne - Wymagania w projektowaniu.

16) PN-B-02424:1999 - Rurociagi - Ksztattki - Wymagania i metody badan.

ST.4 ZEWNETRZNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CPV 45310000-3
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA ST
Przedmiotem niniejszego opracowania (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
zewngetrznych linii kablowych przy realizacji budowy
»Modernizacja oczyszczalni scieckow w Suchej Wielkiej”
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
ST jako cze$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia (SIWZ), nalezy odczytywacé i rozumieé
w odniesieniu do zlecenia wykonania Robdt (wszystkie branze).
Niniejsze Wymagania Zamawiajacego, bedace cze$cia SIWZ nalezy traktowaé w odniesieniu do
wykonania robét wymienionych w ST.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH KONTRAKTEM
Zakres prac realizowanych w ramach robot zwigzanych z uktadaniem zewnetrznych linii kablowych
obejmuje:
- ukltadanie w ziemi kabli sitowych i sterowniczych niskiego napigcia (NN) na obiektach oraz

pomigdzy obiektami technologicznymi,

- ukladanie w ziemi kabli pomiarowych, na obiektach oraz pomiedzy obiektami technologicznymi,
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét i postanowieniami Kontraktu oraz definicjami podanymi
w ST ,,Wymagania Podstawowe”. Ponadto:
Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemig.
Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wiclofazowym
albo kilka kabli jedno lub wielozytowych polaczonych réwnolegle. Lacznie z osprzetem, utozone
na wspoélnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub
wielofazowych.
Mufa rozgalezna — osprzet linii kablowej przeznaczony do rozgalgzienia i zabezpieczenia
elektroizolacyjnego linii kablowe;.
Napiccie znamionowe linii - napiccie migdzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata
zbudowana.
Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
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mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.

Osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do taczenia, rozgatezienia lub
zakonczenia kabli.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona utoSona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od
gory.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego
linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej Iub
innego urzadzenia podziemnego.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym ulozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Uziom — przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z ziemia.
Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglo$¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla
danych warunkow uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktorym nie
wystepuje skrzyzowanie.

Zkycze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktérym nastepuje potaczenie wspdlnej sieci

elektrycznej o napigciu znamionowym do 1kV z instalacja odbiorcza bezposrednio lub za
posrednictwem wewnetrznej linii zasilajace;.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI KONTRAKTU

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w WW 00.00.00 "Wymagania Podstawowe".

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialdow podano w ST "Wymagania Podstawowe”.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Kontraktu i
poleceniami Inwestora. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
szczegotowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materiatéw oraz odpowiednie
swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w

budownictwie. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ rowniez aktualng DTR.

Podstawowymi materialami i urzgdzeniami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem
niniejszej specyfikacji sa:

- oznaczniki trasy kabla,

- cement,

- drobne materiaty (zaciski, haki, sruby, itp.),

- folia kalandrowana niebieska z PVC uplastycznionego,

- kable silowe i pomiarowe,

- koncoéwka kablowa rurkowa K do zaprasowania na zytach Al,

- koncoéwka kablowa rurkowa K do zaprasowania na zytach Cu,

- opaski zaciskowe z tworzywa sztucznego,

- oznacznik laminowany folia,

- rura z PCV do kanalizacji kablowe;j,

- uchwyty do mocowania rur ochronnych,

- uchwyty kablowe uniwersalne,

- wspornik dwukablowy,

- zigczki PCV 2-kielichowe.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania Podstawowe”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inwestora.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Wykonawca przystepujacy do wykonania zewngtrznych linii kablowych powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne,
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- sprezarka powietrza przewozna spalinowa,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robodt zgodnie z zasadami okreslonymi we
wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzalki na tabliczce bebna. Unikaé
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatéw i
urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wlasciwosci zastrzezonych przez
producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania aparatury i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytwoércy, a w szczegdlnoSci urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢ lub przewroceniem. Przy zaladunki i
roztadunku materialow i urzadzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkow i
zadrapan. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢é wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inwestora beda usunicte z
Terenu Budowy.Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Do
transportu materiatéw i1 urzadzen stosowaé nastepujace, sprawne technicznie, nastgpujace $rodki
transportu:

- samochéd dostawczy do 0,9Mg ;

- $rodek transportowy do przewozu drobnego sprzgtu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania Podstawowe”.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych

PN i EN-PN, WTWOR 1 postanowieniami Kontraktu.

5.2. PRZYGOTOWANIE DO ROBOT ZIEMNYCH

Przed przystgpieniem do prac ziemnych korzystajgc z zatwierdzonego projektu i aktualnych map oraz
plandw stuzby geodezyjne okresla trasy kabli ziemnych.

Nastepnie okresla miejsca ewentualnych skrzyzowan lub zblizen, a wykonawca oznakuje je.

Jezeli na trasie wykopow, lub w ich bliskim sasiedztwie, znajdujg si¢ przedmioty lub przeszkody
demontowalne, utrudniajgce wykopy, nalezy je zdemontowa¢ na czas robot ziemnych. Nalezy
zachowac szczegodlng ostroznos¢ przy pracach ziemnych prowadzonych za pomocg sprzetu
zmechanizowanego szczego6lnie w miejscach nieoznaczonych jako skrzyzowania lub zblizenia, w
ktorych istnieje przypuszczenie obecnosci ewentualnej instalacji podziemne;.

Przed przystapieniem do prac nalezy $cisle okresli¢ strefy odktadcze dla odkrywki wykopow oraz dla
sktadowania materiatow zwigzanych z pracami ziemnymi, zwlaszcza dla grubego osprzgtu, rur i
bebnow kablowych.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub
biegngce réwnolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie
potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
przekraczaé +/—5cm.

5.3. UKLADANIE LINII KABLOWYCH NISKIEGO NAPIECIA nN 400/230V W ZIEMI
Kable nalezy uktada¢ w rowach wykonanych za pomocg sprzgtu mechanicznego lub recznie w
zaleznosci od warunkow terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim wytyczeniu ich
tras przez stuzby geodezyjne. Ukladanie kabli powinno by¢ wykonane w sposdb wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skr¢canie, rozciaganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢
zachowane $rodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych sig
na trasie budowanej linii.

Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia oraz
wpltywami chemicznymi i atmosferycznymi. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie
powinna by¢ nizsza niz 50C. Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.
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Przy ukladaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien
giecia powinien by¢ mozliwie duzy.

Lini¢ kablowa niskiego napiecia nalezy uktada¢ w rowie kablowym w sposéb falisty bez naprezania,
na glebokosci 0,7m na 10cm podsypce z piasku z przykryciem nasypka grubosci

10cm piasku, nastepnie nalezy nasypa¢ 10cm gruntu rodzimego i przykry¢ folia z tworzywa
sztucznego koloru niebieskiego, o grubosci min. 0,5mm i szerokos$ci min. 30cm.

Prace ziemne przy uktadaniu kabli w rejonie zblizen, skrzyzowan i kolizji nalezy prowadzi¢ rgcznie,
pod nadzorem i w uzgodnieniu z wtascicielami uzbrojenia istniejacego. Skrzyzowanie kabla z
uzbrojeniem podziemnym istniejacym i projektowanym oraz drogami nalezy wykona¢ w rurze
ochronnej dwudzielnej o Srednicach 50 lub 110mm. Przepusty pod drogami wykona¢ metoda wykopu
odkrytego lub metoda przewiertu (przecisku) w zaleznosci od wskazania w projekcie danego obiektu.
Na poczatku i koncu linii kablowej, wykopie nalezy pozostawi¢ 3% zapasy kablowe, jednak nie mniej
niz po 1 m. Kabel powinien by¢ zaopatrzony na calej dlugosci w trwale, zamocowane na nim
oznaczniki. Powinny one by¢ rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz w miejscach
skrzyzowan i przy wejsciach i wyjsciach rur ochronnych. Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate
zapisy identyfikujace kabel zawierajace nast¢pujace informacje:

- Nazwg uzytkownika,

- Symbol i nr ewidencyjny kabla,

- Typ, przekrdj i ilos¢ zyt,

- Napigcie znamionowe kabla,

- Rok utozenia.

Zaleca si¢ stosowanie oznacznikow laminowanych folig przezroczysta z tworzywa sztucznego.
Oznaczniki mocowa¢ na kablu za pomocag opasek zaciskowych z tworzywa sztucznego nie
ulegajacego szybkiemu rozktadowi w ziemi.

5.4. WYKONANIE INSTALACJI KABLOWYCH NA OTWARTYCH OBIEKTACH
TECHNOLOGICZNYCH

Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig oraz
wplywami chemicznymi i atmosferycznymi. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie
powinna by¢ nizsza niz 50C. Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem. na otwartych obiektach
technologicznych zostang zastosowane kable typu YKY. Linie kablowe zasilajgce odbiory
technologiczne zlokalizowane na obiektach inzynierskich, poza obiektami kubaturowymi, wykonaé
kablami typu YKY i YKSY. Do przesylania sygnatdéw pomiarowych nalezy zastosowaé kable
ekranowane. Dla urzadzen pomiarowych wymagajacych obwodoéw iskrobezpiecznych nalezy
zastosowa¢ kable w wykonaniu iskrobezpiecznym. Kable bezposrednio doprowadzone beda do
rozdzielnic lub przejsciowej skrzynki przytagczeniowej danego odbioru (wytacznika remontowego) o
stopniu ochrony IP65. Skrzynki umozliwiaja podigczenie kabli do napgdow oraz bezpiecznego
wylaczenia na czas przeprowadzenia prac serwisowych. Wszystkie zewnetrzne obwody sterownicze
sa zasilane napieciem 24V. Podejscia na obiekcie technologicznym nalezy wykona¢ poprzez
wprowadzenie kabla bezposrednio w rurce oslonowej do puszki zaciskowej silnika lub innego
urzadzenia. W przypadku obwodéw odbiornikdw pracujacych w zatopieniu nalezy koniecznie
zastosowaé posredniczaca skrzynke przejsciowa. Na wigkszo$ci swojej dlugosci kable niskiego
napiecia rozprowadzane po obiekcie nalezy uktada¢ w korytkach kablowych ze stali kwasoodporne;,
oraz w rurach stalowych o $rednicy 16 i 29mm. Podej$cia kabli od przejsciowej skrzynki
przytaczeniowej do odbiornikow nalezy wykona¢ w elastycznych rurach ochronnych. Na koncach
wszystkich linii zasilajgcych nalezy wykona¢ dodatkowe uziemienia robocze.

5.5. UKLADANIE KABLI W KORYTKACH KABLOWYCH.

Uktadanie kabli w korytkach kablowych powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozcigganie czy tez uderzanie.

Przy uktadaniu kabla mozna zgina¢ go tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy. W zasadzie wszelkie instalacje po obiekcie technologicznym nalezy
uktada¢ w korytkach kablowych systemu "U". Znakowanie kabli za pomoca opasek oznacznikowych
z wyraznie odci$nietymi numerami w korytkach powinno by¢ wykonane co 10m w miejscach, w
ktorych tatwo jest odkry¢ pokrywy korytek. Podczas uktadania kabli zwroci¢ szczegdlng uwage na

TWS Projektowanie Janusz Urbanowicz, 54-232 Wroctaw, ul. Niedzwiedzia 51/3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

nierownosci lub zadziory krawedzi korytek. W uzasadnionych przypadkach nalezy miejsca takie
wygtadzi¢ i wyprostowac.

Odleglos¢ tras korytkowych kabli pomiarowych od tras kabli zasilajacych z napigciem 230V AC
powinna wynosi¢ co najmniej 20cm. Podejscia kabli z tras kablowych z korytek do szaf obiektowych
1 szafek montazowych wykona¢ w rurach lub listwach ostonowych, natomiast do samych urzadzen w
elastycznych rurach ochronnych. Przepusty w $cianach i stropach po utozeniu kabli uszczelni¢ pianka
ognioodporng. Przejécia pod drogami i innymi sieciami wykonane beda w rurach grubo$ciennych z
twardego PCV lub stalowych.

5.6. UKLADANIE KABLI POMIAROWYCH

Nalezy stosowa¢ te same uktadania kabli jak dla kabli nN, nalezy tylko zadba¢ o to, aby kable
pomiarowe uktada¢ w wykopie w odleglosci minimum 20cm od kabli sitowych. Ukladanie kabli
powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie,
rozcigganie czy tez uderzanie.

Przy uktadaniu kabla mozna zgina¢ go tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy. Zaleca si¢ stosowanie rolek w przypadku ukladania kabli o masie
wigkszej niz 4 kg/m. Rolki powinny by¢ ustawione w takich odleglosciach od siebie, aby
spoczywajacy na nich kabel nie dotykat podtoza.

Znakowanie kabli pomiarowych powinno by¢ wykonane w studniach kablowych za pomocg opasek
oznacznikowych z wyraznie odci$nietymi numerami.

Pod drogami i na skrzyzowaniach z uzbrojeniem terenu nalezy zastosowac rury oslonowe sztywne z
PCV o przekroju 110, 75, 50mm Iub rury stalowe o podobnym przekroju. Ukltadanie kabli w
korytkach kablowych powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozciaganie czy tez uderzanie.

Przy uktadaniu kabla mozna zgina¢ go tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy. W zasadzie wszelkie instalacje po obiekcie technologicznym nalezy
uktada¢ w korytkach kablowych systemu "U". Znakowanie kabli za pomoca opasek oznacznikowych
z wyraznie odci$nietymi numerami w korytkach powinno by¢ wykonane co 10m w miejscach, w
ktorych tatwo jest odkry¢ pokrywy korytek. Podczas uktadania kabli zwroci¢ szczegdlng uwage na
nierownosci lub zadziory krawedzi korytek. W uzasadnionych przypadkach nalezy miejsca takie
wygladzi¢ i wyprostowaé. Przepusty w $cianach i stropach po ulozeniu kabli uszczelni¢ pianka
ognioodporng. Przejscia pod drogami i innymi sieciami wykonane beda w rurach grubo$ciennych z
twardego PCV.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprzetu i $rodkéw transportu
podano w ST ,,Wymagania Podstawowe".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jako$ci robot na terenie i poza Terenem budowy.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

6.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI ROBOT

Badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materialdéw podanych w
niniejszych ST oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) a czgstotliwos¢ ich wykonania
musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla cato$ci wybudowanych
lub zgromadzonych materiatdw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inwestorowi w trybie
okreslonym w PZJ do akceptacji.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inwestorowi kopie raportow z wynikami badan nie pdzniej niz w
terminie i w formie okreslonej w PZJ. Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.

6.2.1. Badanie jakoS$ci robét w czasie budowy

Przed zasypaniem wszelkich ziemnych linii kablowych nalezy sprawdzi¢:
- oznaczenia kabla,

- glebokos¢ jego utozenia,

- grubosci poszczegolnych warstw w wykopie,

- ulozenie folii w wykopie.

TWS Projektowanie Janusz Urbanowicz, 54-232 Wroctaw, ul. Niedzwiedzia 51/3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Szczegodlng uwage nalezy zwroci¢ przed zasypaniem na jako$¢ wykonania przepustow i odlegtosci
przy zblizeniach.

6.2.2. Badania i pomiary linii kablowych niskiego napie¢cia ulozonych w ziemi

Po wykonaniu Robét nalezy sprawdzi¢:
- prawidtowos¢ ulozenia instalacji kablowych i przewodowych w ziemi w rurach ostonowych
oraz w uchwytach na tynku,
- zachowanie odleglosci i jakos$¢ oston w miejscach zblizen i skrzyzowan kabli i przewodow,
- sposOb wyprowadzenia kabli do przepustow,
- jako$¢ montazu i kompletnos$¢ osprzetu kablowego
- jakosc¢ potaczen koncowek kablowych i przewodowych,
- oznakowanie tras kablowych i samego kabla,
- zgodnos¢ faz linii kablowej z oznaczeniami,
- rezystancj¢ izolacji,
- ciaglos¢ zyt linii kablowe;.
7. OBMIAR ROBOT
Roboty elektryczne zwigzane z uktadaniem zewngtrznych linii kablowych realizowane w ramach
niniejszego Kontraktu nie sg rozliczane na podstawie obmiaru. $adna z cz¢séci tych Robot nie bedzie
ptatna stosownie do ilo$ci wykonanej pracy, lecz na zasadach ryczattu.
W tym $wietle cena wykonania zewnetrznych linii kablowych bedzie zawarta w scalonych cenach
ryczattowych wg Wykazu Cen i begdzie podlegata korektom zgodnie z Kontraktem.
Dla zewnetrznych linii kablowych nie wprowadzono w kontrakcie odrebnej jednostki obmiarowe;.
8. PRZEJECIE ROBOT
8.1. WARUNKI OGOLNE
Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST,,Wymagania Podstawowe".
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich jakos$ci i kompletnosci oraz zgodnos$ci z dokumentami kontraktowymi, w tym
zgodnos$ci z warunkami wykonania i odbioru robot. Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inwestorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacjg
powykonawczg robot. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami
Kontraktu oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
8.2. WARUNKI SZCZEGOLOWE
Roboty zwigzane z wykonaniem zewngtrznych lini kablowych nalezg do robdt ulegajacych zakryciu.
Zasady ich przejecia sg okreslone w ST ,,Wymagania Podstawowe”.
Nalezy sprawdzic:
wielko$¢ zapaséw kablowych w ziemi,
- jako$¢ utozenia kabli w ziemi w kanalizacji kablowej oraz w ostonach i przepustach,
- jakos¢ wykonania muf kablowych - jezeli sa,
- zachowanie wymaganych odlegtosci przy podziemnych zblizeniach i skrzyzowaniach,
- konserwacje czesci podziemnej stupow oswietlenia terenu,
- naniesienie odstgpstw od zatwierdzonego projektu w dokumentacji powykonawczej
dotyczacych Robot ziemnych.

8.2.1. Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej
Jako ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano:
Szybkie wytaczenie zasilania uszkodzonych obwodéw zgodnie z normg PN-IEC 60364.
Urzadzenia i napedy zasilane beda napigciem ~400/230V AC.
Ochrona przed porazeniem realizowana bgdzie przez:

- polaczenie metalowych obudow oddzielnym przewodem PE

- wylaczniki instalacyjne zwarciowe

- wylaczniki réznicowo-pradowe o pradzie wyzwalajacym | = 30 mA, jako uzupehienie

przed dotykiem bezposrednim, lub w przypadku braku ostrozno$ci uzytkownikow.

Sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej przeprowadzac:

- po zamontowaniu instalacji ochronnej,
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- w trakcie eksploatacji co najmniej raz w roku,
- po wszelkich pracach montazowych ew. naprawach wykonywanych w czasie  eksploatacji
rozdzielnicy.

8.2.2. Wykonanie instalacji uziemiajgcej
Uziomy, potaczenia wyrOwnawcze.
Jako ochrong przed dotykiem bezposrednim przyjeto zastosowanie izolacji czesci czynnych. Jako
dodatkowa ochrong przed dotykiem posrednim zastosowano samoczynne szybkie wytacznie zasilania
w uktadzie TN-S w rozdzielnicy RG i1 wlasnych szafkach zas. — ster. Dodatkowo zastosowano
wylaczniki roznicowo — pradowe o pradzie réznicowym Al = 30 mA. Dla modernizowanych instalacji
oraz wlasnych szafek zas.-ster. nalezy wykona¢ uziemienia, tasmg FeZn 30x4mm potaczong z
uziomami pionowymi (4szt.): Cu, fi 16mm, di. 6m, zaglebionymi w ziemi w
poblizu obiektéw. Rezystancja nie moze by¢ wigksza niz 10Q. W przypadku nie osiggnigcia
wymaganej rezystancji uziemienia nalezy zastosowac¢ dodatkowe uziomy pionowe. Do uziomoéw
podtaczy¢ rowniez wszystkie przewodzace elementy obudéw, konstrukeji, drabinek, itp. przewodami
LgY Zo o przekroju min. 16mm?2.
8.2.3. Zapewnienie ochrony przeciwprzepieciowej
W istniejacej rozdzielnicy zabudowane sg ochronniki przepigciowe.
8.2.4. Wykonanie instalacji wyrownawczej.
Jako ochrong przed dotykiem bezposrednim przyjeto zastosowanie izolacji czesci czynnych. Jako
dodatkowa ochrong przed dotykiem posrednim zastosowano samoczynne szybkie wytacznie zasilania
w uktadzie TN-S w rozdzielnicy RG i wilasnych szafkach zas. — ster. Dodatkowo zastosowano
wylaczniki roznicowo — pradowe o pradzie réznicowym Al = 30 mA. Dla modernizowanych instalacji
oraz wlasnych szafek zas.-ster. nalezy wykona¢ uziemienia, tasmg FeZn 30x4mm potaczong z

uziomami pionowymi (4szt.): Cu, fi 16mm, dt. 6m, (GGG -2 <! cbionymi w ziemi w
poblizu obiektow. Rezystancja nie moze by¢ wigksza niz 10Q2. W przypadku nie osiagniecia
wymaganej rezystancji uziemienia nalezy zastosowa¢ dodatkowe uziomy pionowe. Do uziomow
podiaczy¢ rowniez wszystkie przewodzace elementy obudow, konstrukcji, drabinek, itp. przewodami
LgY Zo o przekroju min. 16mm2.

8.2.5. Montaz (modernizacja) rozdzielnic sitowych i szaf sterowniczych.

Rozdzielnice RG nalezy wyposazy¢ w nowy obwod (nr 19) zasilania Stacji Zlewczej. W tym celu
nalezy w wolnym miejscu rozdzielnicy zabudowaé rozlacznik bezpiecznikowy R303 16 ze
wkladkami gG/gL 16A. Do rozlacznika doprowadzi¢ nowy kabel zasilajacy stacje.

W przypadku istniejacego obwodu nr 6, nalezy zdemontowaé istniejacy kabel zasilajacy
demontowang krat¢ i wprowadzi¢ nowy projektowany kabel zasilajacy dla sito-piaskownika na ten
obwod.

W trakcie montazu urzadzen wewnatrz szaf nalezy zwrdcic¢ szczegdlng uwage na pewnos¢ potaczen
do listwy PE i polaczen zaciskow PE migdzy sobg. Na przewody podiaczone do zaciskow listew,
nalezy zatozy¢ oznaczniki z adresami potaczen.

Obok urzadzen montowanych na ptycie montazowej nalezy umiesci¢ w sposob trwaly ich oznaczenia
projektowe.

Kolorystyka przewodow kabelkowych:

L ~230V/50Hz - kolor izolacji czarny

N - kolor izolacji niebieski

PE - kolor izolacji zolto-zielony
+24V/DC - kolor izolacji czerwony
ov/DC - kolor izolacji zielony
Uwaga:

Whnetrze rozdzielnicy traktowane jest jako pomieszczenie ruchu elektrycznego o napigciu do 1000 V.
Dostep do wnetrza szafy moze mie¢ wylacznie personel uprawniony, posiadajacy odpowiednia grupe
klasyfikacyjng BHP.
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8.2.6. Montaz skrzynek przylaczeniowych

Kable bezposrednio doprowadzone beda do rozdzielnic lub przej$ciowej skrzynki przytaczeniowej
danego odbioru o stopniu ochrony IP65. Dla celéw serwisowych, w poblizu kazdej grupy urzadzen,
nalezy zainstalowa¢ takie lokalne skrzynki (wylaczniki remontowe), wykonane w II klasie
ochronnosci, o stopniu ochrony IP56. Skrzynki umozliwiaja podlaczenie kabli do napedow oraz
bezpieczne odstawianie napedu z ruchu. Wszystkie zewnetrzne obwody sterownicze zasili¢ napieciem
24V. Podejscia na obiekcie technologicznym nalezy wykona¢ poprzez wprowadzenie kabla
bezposrednio do puszki zaciskowej silnika lub innego urzadzenia. Przej$ciowe skrzynki
przytaczeniowe powinny by¢ zainstalowane na konstrukcji wsporczej, na $cianie lub na barierce
danego obiektu.

8.2.7. Montaz gniazd wtykowych

Wszystkie obwody sitowe potrzeb wlasnych obiektu wydzielone sg od obwodow technologicznych i
stuzg gldwnie do celow remontowych, obstugi sytuacji awaryjnych lub do przytaczania niezb¢dnych
urzadzen przenosnych.
Typowym, opcjonalnym rozwigzaniem dla obiektow przemystowych jest wykonanie nastgpujacych
obwodow gniazd:
- 400V - przewodem YDY 5x2,5mm2, w rurkach ostonowych na tynku, na uchwytach, gniazdo
3 fazowe 16A ( 3P + N + PE ) w obudowie izolacyjne;j,
- 400V - przewodem YDY 5x4mm?2, w rurkach ostonowych na tynku, na uchwytach, gniazdo
3 fazowe 32A (3P + N + PE ) w obudowie izolacyjnej,
- 230V - przewodem YDY 3x2,5mm2, w rurkach ostonowych na tynku, na uchwytach lub
przewodem YDYp 3x2,5mm2 pod tynkiem, gniazdo 1 fazowe 16A ( P + N + PE ) bryzgoszczelne,
- 24V -przewodem YDY 2x2,5mm?2, w rurkach ostonowych na tynku, na uchwytach lub
przewodem YDYp 3x2,5mm?2, pod tynkiem, gniazdo dwubiegunowe, bryzgoszczelne.
Gniazda wtykowe instalowa¢ na wysokosci 1,3 m od posadzki.
Dla celow pomiarowych i serwisowych gniazda powinny by¢ oznakowane w sposob trwaly i
jednoznaczny z okresleniem zasilajacych je obwodow.

8.2.8. Montaz elektrycznych urzadzen technologicznych

Montaz elektrycznych urzadzen technologicznych, dobér przekroju przewodow zasilajacych i
sterowniczych, oraz zabezpieczenia tych obwodoéw powinien okresli¢ producent danego urzadzenia
technologicznego.

9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i srodkow transportu
podano w ST ,,Wymagania Podstawowe".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robodt i materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
Terenem budowy. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

9.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI ROBOT

Badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materialtdéw podanych w
niniejszych ST oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) a czgstotliwos¢ ich wykonania
musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych
lub zgromadzonych materiatow. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inwestorowi w trybie
okreslonym w PZJ do akceptacji.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inwestorowi kopie raportow z wynikami badan nie pdzniej niz w
terminie i w formie okreslonej w PZJ. Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.

9.2.1. Badania i pomiary linii kablowych

Po wykonaniu Robét nalezy sprawdzic:

- prawidtowos¢ ulozenia instalacji kablowych i przewodowych w korytkach kablowych, w
rurach ostonowych oraz w uchwytach na tynku,

- zachowanie odleglosci i jakos$¢ oston w miejscach zblizen i1 skrzyzowan kabli i przewodow,

- sposOb wyprowadzenia kabli do przepustow,
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- jakos$¢ montazu i kompletno$¢ osprzetu instalacyjnego,

- prawidtowos¢ i kompletnos$¢ podtaczonych urzadzen odbiorczych,
- jakosc¢ potaczen koncowek kablowych i przewodowych,

- oznakowanie tras kablowych i samego kabla,

- zgodnos¢ faz linii kablowej z oznaczeniami,

- rezystancjg izolacji,

- ciaglo$¢ zyt linii kablowe;j.

9.2.2. Badania i pomiary rozdzielnic sitowych i sterujacych

Po wykonaniu robot zwigzanych z montazem i podlgczaniem rozdzielnic sitowych i sterujacych
nalezy sprawdzic¢:
- kompletnos¢ badan rozdzielni zgodnie z przepisami,
- nastawy zabezpieczen,
- ciaglos¢ przewodow ochronnych,
- polaczenia i konserwacj¢ wszystkich wewnetrznych zaciskow ochronnych,
- polaczenia zaciskdw wewnetrznego okablowania zasilajgcego i sterowniczego,
- kompletnos¢ i prawidlowo$¢ montazu wyposazenia,
- zastosowanie oston odkrytych czesci bedacych pod napieciem wyzszym niz bezpieczne,
- opis czota rozdzielnic,
- prawidtowos¢ opisow poszczegdlnych elementow i urzadzen wyposazenia,
- funkcjonalnos¢:
- uktadow sterowania i automatyki,
- facznikoéw recznych, blokad i zabezpieczen,
- obwodow czujek stezenia niebezpiecznych gazow,
- wentylacji szaf,
- zamknigcia drzwiczek.
9.2.3. Badania i pomiary instalacji wyréwnawczej, uziemiajacej
Po wykonaniu robdt zwigzanych z uktadaniem instalacji wyréwnawczej, uziemiajacej i odgromowe;j
nalezy sprawdzi¢:
- potlaczenie zacisku lub szyny PE z uziemieniem,
- prawidtowos¢ wszystkich potaczen na Gtownej Szynie Uziemiajacej,
- cigglos$¢ przewodow wyréwnawczych, uziemiajacych i odgromowych,
- zamocowanie przewodow instalacji wyrownawczych, uziemiajgcych i odgromowych,
- jakosc¢ potaczen przewodow wyréwnawczych, uziemiajgcych i odgromowych na ztgczach
kontrolnych,
- jako$¢ polaczen przewodoéw odgromowych na ich skrzyzowaniach oraz potaczenia z
metalowymi elementami dachowymi,
- konserwacj¢ spawanych potaczen uzioméw i ztgcz kontrolnych,
- jako$¢ wykonania uzioméw fundamentowych i odgromowych,
- skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej wszelkich urzadzen,
- rezystancj¢ przewodow ochronnych i wyrownawczych,
- rezystancj¢ uziemien ochronnych ,
- oznakowanie:
- zkgcz kontrolnych,
- przewodow wyrownawczych, uziemiajacych,
- potaczen na Glownej Szynie Uziemiajace;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2. N SEP-E-004 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa."
3. PN-90/E-06401.01 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Postanowienia og6lne
4. PN-90/E-06401.02 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzgt do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Potaczenia i zakonczenia zyt
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5. PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie
przekraczajace 0,6/1 kV

6. PN-90/E-06401.04 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie powyzej
0,6/1 kV

7. PN-90/E-06401.05 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Gtowice wnetrzowe na napigcie
powyzej 0,6/1 kV

8. PN-76/E-90250/Az3:1999 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powtoce metalowej na
napig¢cie znamionowe nie przekraczajace 23/40 kV. Ogo6lne wymagania i badania
(Zmiana Az3).

9. PN-76/E-90305 Kable sygnalizacyjne o izolacji polwinitowej i powtoce otowianej, na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV

10. BN-6816353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

11. BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

12. BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

13. PN-83/E-90151 Kable i przewody elektryczne

14. PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czg$¢ 3:
Wymagania dotyczace urzadzen do ograniczania przepie¢ (SPD)

15. WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - instalacje elektryczne.

16. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Czg$¢ V.

Instalacje elektryczne, 1973 r.

17. Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych — PBUE z 1997 1.

18. Prawo Budowlane z 1994 r.,

19. Prawo Energetyczne z 1997 r.

20. Rozporzadzenia wykonawcze do w/w Ustaw, w tym:

21. Rozp. MGPiB z 14.12.1994 r — Budynki i ich wyposazenie (zauktualizowane Rozp.

M.Infrastr. z 12.04.2002 1.)

22. Rozp. MGiP z 20.12.2004 r. — tzw. przytaczeniowe

oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym przez

polskie prawodawstwo.

ST.5. ROZRUCH, PROBA EKSPLOATACYJNA
CPV 74225000-2

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA ST
Przedmiotem niniejszego opracowania (ST) sa wymagania dotyczace przeprowadzenia rozruchu i
Proby Eksploatacyjnej przy realizacji budowy ,,Modernizacja oczyszczalni $ciekow w Suchej
Wielkiej”.
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Wymagania Ogolne stanowig Ogodlna Specyfikacj¢ Techniczng, ktéra bedzie stosowana jako
dokument przetargowy (SIWZ) i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z
rozruchem i proba eksploatacyjna.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Zadaniem rozruchu i Proby Eksploatacyjnej jest:
- dobor nastaw technologicznych i technicznych obiektu w odniesieniu do rzeczywistych

warunkow pracy instalacji
- dobor nastaw technologicznych i technicznych obiektu w odniesieniu do spelienia

wszelkich uwarunkowan zwigzanych z oddziatywaniem instalacji na §rodowisko
- uzyskanie i utrzymanie skuteczno$ci usuwania skratek i piasku na sito-piaskowniku;
- uzyskanie i utrzymanie skutecznego natlenienie scieckdéw w stawie napowietrzanym,;
Modernizacja zapewni:
- skuteczno$¢ usuwania piasku o ziarnach > 0,1 + 0,2 mm nie mniejsza niz 75%
- redukcje BZTS po sito-piaskowniku ok. 5%;
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- utrzymanie natlenienia sciekow odczytywane przez sond¢ tlenowa na poziomie nie mniejszym niz
1,5mg/dm’
Za wykonanie rozruchu i spelnienie innych wymagan objetych niniejsza specyfikacja odpowiada
Wykonawca
Zakres prac rozruchowych i Proby Eksploatacyjnej obejmuje:
- Rozruch hydrauliczny obiektow:
- proby szczelnosci zbiornikow
- proby droznosci kanatow i rurociagow,
- Rozruch mechaniczny wyposazenia obiektow:
- sprawdzenie poprawnosci montazu,
- sprawdzenie stanu gotowosci urzadzen,
- proby ,,na sucho”,
- sprawdzenie zgodno$ci parametrow rzeczywistych z fabrycznymi
- Rozruch elektryczny wyposazenia obiektow:
- datkowe badania i pomiary ukladéw energoelektrycznych,
- Rozruch technologiczny obiektow oczyszczalni:
- uruchomienie urzadzen technologicznych,
- uzyskanie wymaganych efektow
- Niezbedne pomiary i badania,
- Proba Eksploatacyjna
Roboty koncowe:
- Oznakowanie obiektow i napedow
- Szkolenia technologiczne, BHP i p.poz.
- Szkolenia stanowiskowe
- Wykonanie czynno$ci i opracowan wymaganych w trybie przekazania obiektu do
eksploatacji i uzytkowania.
- Instrukcje eksploatacji oczyszczalni, instrukcje stanowiskowe, i wykonanie analizy
porealizacyjnej
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Uzyte w WW wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1) Rozruch (Eksploatacja Prébna) — zespot nastepujacych kolejno czynnosci majacych
doprowadzi¢ do uzyskania wymaganego sktadu Sciekdw oczyszczonych w wylocie do odbiornika
oraz przygotowania formalnego obiektu do przekazania do eksploatacji i uzytkowania
2) Instrukcja techniczno-ruchowa — opracowanie zbiorcze wykonane w branzach opisujace
zasady eksploatacji oczyszczalni Sciekdw jako kompletnego obiektu.
3) Instrukcja stanowiskowa — opracowanie indywidualne wykonane dla kazdego stanowiska pracy
w zakresie wymogdéw BHP, p.poz, podstawowych zalecen eksploatacyjnych, opisu postepowania w
sytuacjach awaryjnych itp.
4) Szkolenie — czynnosci konieczne do pelnego zapoznania pracownikdw i operatorow obiektu
z zasadami dziatania, funkcjonowania i pracy obiektéw/ciggdéw technologicznych oczyszczalni w
aspekcie techniczno-technologicznym, BHP oraz zabezpieczen p.poz
5) Dokumentacja rozruchowa — opracowania stanowiskowe 1 instrukcje techniczno-ruchowe
w branzach: technologicznej, elektroenergetycznej, AKPiA, ochrony przeciwpozarowej, BHP, raporty
z badanprocesowych, srodowiskowych, stanowiskowych, dodatkowe pomiary i korelacje parametréw
technologicznych.
6) Dokumentacja porozruchowa — sprawozdanie z rozruchu wraz z wszelkimi raportami, notami,
opiniami i opracowaniami koniecznymi dla formalnego przekazania oczyszczalni do eksploatacji.
7) Przekazanie do eksploatacji i uzytkowania — uzyskanie wszelkich zezwolen i opinii
kompetentnych organéw administracyjnych (na podstawie koniecznych opracowac, pomiaréw i
badan) koniecznych do ostatecznego przekazania obiektu do eksploatacji i uzytkowania, zgodnie z
wymogami obowigzujacego prawa.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonanie Proby Eksploatacyjnej z pozytywnym wynikiem i spetnieniem wszelkich zobowigzan
wynikajacych z Kontraktu jest warunkiem koniecznym ostatecznego odbioru/Przejgcia Robot.
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2. MATERIALY
Wykonanie proby eksploatacyjnej wiaze si¢ z gltownie z wykorzystaniem materiatdw
eksploatacyjnych koniecznych do wykonania robét .
Podstawowa listg¢ materialow eksploatacyjnych tworza:

materialy eksploatacyjne urzadzen, zgodnie z wymogami dokumentacji DTR
- biurowe materiaty eksploatacyjne niezbg¢dne do opracowania dokumentacji rozruchowej i

porozruchowe;.
Wszystkie materialy przewidywane do wykorzystania w Probie Eksploatacyjnej beda zgodne z
postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inwestora. Koszty materiatlow winny by¢ wliczone w koszt
kompleksowego wykonania proby. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan
ilosciowych 1 jakoSciowych materialdéw dostarczanych na Teren budowy oraz za ich wlasciwe
skladowanie i wykorzystanie zgodnie z zalozeniami i zasadami BHP p.poz, sanitarnymi oraz
zaleceniami Producentow.
Materialy poligraficzne niezbedne do wykonania oznakowania obiektow, urzadzen i napgdow
oczyszczalni muszg posiada¢ dokumentacje poswiadczajacg mozliwos¢ wykorzystania ich w celu,
ktéremu maja shuzy¢.
3. SPRZET
Sprzgt stosowany przez Wykonawce do wykonania rozruchu i Proby Eksploatacyjnej musi spetniaé
wszystkie wymogi ST.
Dla potrzeb wykonania robdt w zakresie rozruchu i Proby Eksploatacyjnej przewiduje sig
wykorzystanie nastgpujacego sprzetu:
- przeno$ne czujniki pomiarowo-kontrolne;
sprzet do pomiaréw elektroenergetycznych;
sprzet do badan szczelno$ci kanalow i przewodow (proby hydrauliczne i pneumatyczne)
- narzedzia $lusarskie;
4. TRANSPORT
Srodki transportu stosowane przez Wykonawce do wykonania rozruchu i Proby Eksploatacyjnej musi
spelnia¢ wszystkie wymogi podane w ST.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. SPRAWDZENIE ZGODNOSCI WYKONANIA OBIEKTOW
Sprawdzenie zgodno$ci wykonanych obiektow i urzadzen z projektem wymaga szczegodtowego
poznania samego projektu, a nastgpnie sprawdzenia wymiardow poszczegélnych urzadzen, ich
usytuowania w planie, rzednych oraz wyposazenia mechanicznego i technologicznego.
Wszelkie usterki i braki wykonawstwa ustala si¢ na podstawie przegladu wszystkich urzadzen oraz
prob hydraulicznych w odniesieniu do zbiornikéw i1 przewodéw. Zakres wazniejszych czynno$ci
kontrolujacych zgodno$¢ wykonania obiektéw 1 urzadzen oczyszczalni z projektem ze wzgledu na
funkcjonalnos$¢ dziatania:
KONTROLA URZADZENIA, WYMIAROW i RZEDNYCH, DZIALANIA
Sito - piaskownika
Wymiary urzadzenia, Dopasowanie urzadzenia do wymaganych rzednych, Moc silnikéw, Dziatanie
armatury, Praca napedu sita, przenos$nika §limakowego, jakosciowe, wykonczenie
Kontrola wymiardéw i rzednych jest elementem kontroli i Przejecia Robot branzowych opisanych w
kolejnych rozdziatach Specyfikacji Technicznych.
Kontrola dziatania, jako element sprawdzenia gotowosci oczyszczalni do przeprowadzenia rozruchu
oraz zgodnosci dostaw maszyn, urzadzen instalacji i systemow z Dokumentacja Projektowa ma na
celu sprawdzenie rzeczywistych parametrow techniczno-technologicznych systemow. Niespelnienie
wymogow kontroli dziatania przy obserwowanej poprawnosci pracy oczyszczalni uprawnia Komisje
Rozruchowa i Inwestora do zlecenia wykonania dodatkowych testow 1 pomiarow na koszt
Wykonawcy.
5.2. PROBY SZCZELNOSCI
Pozytywne wyniki prob szczelnosci sa warunkiem przystgpienia do rozruchu. Montaz urzadzen
technologicznych moze by¢ prowadzony po zakonczeniu testow i prob szczelnosci zbiornikow i
instalacji.
5.3. WARUNKI ROZPOCZECIA, PROWADZENIA 1 ZAKONCZENIA ROZRUCHU
Podstawowym warunkiem rozpoczecia rozruchu jest:
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- catkowite zakonczenie robdt budowlano-montazowych,
- protokolarne stwierdzenie przeprowadzenia préb techniczno-rozruchowych (sprawdzenia
dziatania mechanicznego urzadzen),
- przedtozenie zaswiadczen, atestow oraz protokotow prob wg potrzeb zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania rob6t budowlano-montazowych.
Prace rozruchowe obejmowac begda nastgpujacy zakres dziatan:
- przygotowanie do uruchomienia urzadzen i instalacji przez przeprowadzenie odpowiednich
zabiegdéw technicznych (kontrole, regulacje) oraz sprawdzenie dziatania wszystkich
elementow sterowania,
- przeprowadzenie kompleksowych prob dziatania maszyn i urzadzen bez obciagzen oraz pod
rownomiernie zwickszanym obcigzeniem,
- regulacj¢ urzadzen energetycznych, technologicznych i kontrolno-pomiarowych, majacg na
celu uzyskanie uzgodnionych warunkéw technicznych rozruchu jak rowniez optymalizacje
pracy urzadzenia pod katem uzyskania jak najlepszych efektow oczyszczania $ciekow
- kontrole oraz rejestracje parametrow technicznych i technologicznych uzyskanych w trakcie
prowadzenia prob rozruchowych, okreslonych w projekcie rozruchu i warunkach
technicznych eksploatacji oczyszczalni,
- zaznajomienie przyszlej zatogi eksploatacyjnej Uzytkownika oczyszczalni z podstawowa
obstlugg urzadzen i instalacji oraz AKP w trakcie trwania rozruchu technologicznego,
- opracowanie sprawozdan technicznych z przebiegu rozruchu i ostatecznych wynikéw prac
rozruchowych.
5.4 SYSTEM AKPIA
Praca oczyszczalni powinna by¢ zautomatyzowana w maksymalnym, optacalnym stopniu.
Wymagany wktad codziennej obstugi ze strony Operatora powinien by¢ zminimalizowany.
Nalezy zastosowac systemy sterowania zgodny ze stanem najnowszej techniki. Wykonawca ma petna
swobode w jego rozszerzeniu jezeli uzna, ze dla wtasciwej kontroli procesu sg one zbyt mate.
Wszystkie wbudowane urzadzenia powinny by¢ wyposazone we wlasny uklad automatyki oraz mie¢
mozliwos$¢ obstugi recznej ze stanowiskowego panelu operatorskiego.
5.5. HARMONOGRAM ROZRUCHU I PROBY EKSPLOATACYJNEJ
Wykonaweca jest zobowigzany do opracowania Harmonogramu rozruchu i Proby Eksploatacyjnej w
terminie 7 dni przez zakonczeniem prac umozliwiajgcych spetnienie warunkow rozpoczgcia rozruchu.
Harmonogram musi by¢ zatwierdzony przez Uzytkownika obiektu.
5.6. DOKUMENTACJA ROZRUCHOWA I POROZRUCHOWA
Wykonawca w ramach rozruchu winien opracowac:
- instrukcja stanowiskowe dla modernizowanych i nowych obiektow oczyszczalni,
- dokumentacj¢ porozruchowa:
- sprawozdanie z rozruchu,
- wniosek o przekazanie obiektéw do eksploatacji,
Wszystkie dokumenty wymagajg zatwierdzenia Inwestora i Kierownika Komisji Rozruchowe;j.
Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest do wypehienia w imieniu Uzytkownika wszelkich
zobowigzan natozonych przez organy administracji panstwowej, w zakresie dziatalnosci ktorych
miesci sie tryb przekazywania instalacji do eksploatacji i uzytkowania, a wskazdéwki
1 wymagania tych organow beda miaty takie samo znaczenie jakby stanowity element warunkow
kontraktowych.
5.7. WZORY DOKUMENTOW
Wzory wymaganych dokumentow opracuje Wykonawca. Wszystkie wzory bgdg opracowane w
ramach projektu/instrukcji rozruchu i Proby Eksploatacyjnej i zatwierdzone przez Inwestora i
Kierownika Rozruchu. Podstawowe dokumenty z okresu rozruchu i Proby Eksploatacyjne stanowi:
- protokot zdawczo-odbiorczy,
- protokot wykonanych czynnos$ci rozruchowych,
- rejestracja parametrow technicznych i technologicznych,
- ksigzka eksploatacji.
5.8. PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI I UZYTKOWANIA, ZAKONCZENIE PRAC I
OBSLUGA URZADZEN
Nalezy speti¢ nastgpujace warunki:
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- Instalacja zostanie przekazana do eksploatacji i uzytkowania Zamawiajagcemu w terminie
ustalonym z Inwestorem, po spetnieniu wszystkich wymogoéw formalnych wynikajacych z
Kontraktu i obowigzujgcego prawa oraz na podstawie raportu porealizacyjnego;

- Zgloszenie uwag przez kompetentne organy administracyjne w trybie przekazania obiektu
do uzytkowania bedzie jednoznaczne z przejecia przez Wykonawce odpowiedzialno$ci za
usunig¢cie wad oraz ich przyczyn w ramach umowy;

- Wykonaweca przez Okres Zgtaszania Wad bedzie nadzorowac prace instalacji i w tym czasie
wprowadzi wszelkie poprawki i ustawienia niezbgdne do wtasciwej pracy instalacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm przez jednostki

posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

Inwestor jest uprawniony do prowadzenia wtasnej kontroli robdt ( w tym kontroli analitycznej ) .

6.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI ROBOT

Kontrole rob6t objetych niniejszg specyfikacja prowadzi Inwestor i Kierownik Komisji Rozruchowe;.

Zakres kontroli obejmowac¢ bedzie:

- Sprawdzenie warunkéw dopuszczenia instalacji do rozruchu

- Akceptacje Harmonogramu rozruchu i Proby Eksploatacyjne;j

- Kontrole wynikéw pomiaréw i badan dziatania systeméw

- Kontrole¢ oznakowania

- Sprawdzenie poprawnosci i kompletnoséci dokumentacji rozruchowej i porozruchowe;j

7. OBMIAR ROBOT

Roboty zwigzane z wykonaniem rozruchu i przekazaniem obiektu do eksploatacji i uzytkowania,

realizowane w ramach niniejszego Kontraktu nie s rozliczane na podstawie obmiaru. zadna z cz¢sci

Robot nie bedzie ptatna stosownie do ilosci wykonanej pracy, lecz na zasadach ryczattu.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. WARUNKI OGOLNE

Warunki ogolne Przejgcia Robot podano w ST.

8.2. WARUNKI SZCZEGOLOWE.

Proces odbioru powinien obejmowac sprawdzenie:

- poprawnosci i kompletnosci dokumentacji rozruchowe;j i porozruchowej

- poprawnosci efektu oczyszczania $ciekow

- zgodno$ci parametréw dostarczonego sprzetu

- poprawno$ci wykonania i montazu oznakowania

- poprawnosci i kompletnosci przygotowania oczyszczalni do przekazania do eksploatacji i
uzytkowania

- poprawnosci dziatania systemu AKPiA i poboru mocy przez urzadzenia elektryczne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Podstawowe”.

Nie beda realizowane odrgbnie jakiekolwiek ptatno$ci za roboty zwigzane z wykonaniem rozruchu i

przekazaniem obiektu do eksploatacji i uzytkowania. Cena wykonania tych robot ma by¢ na zasadach

ogblnych wliczona w scalong pozycje rozliczeniowa Wykazu Cen, ktorej rozliczenie wymaga
wykonania i ukonczenia robdt oraz innych obowigzkéw wynikajacych w tym zakresie z Kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika
1993 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy w oczyszczalniach $ciekow (Dz.U. nr 96, poz.
438).

2. Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 16 czerwca 2003r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz. U. Nr 121,
poz. 1138).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1125, 1126, 2003 r)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa
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1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401, 2003 r.),

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzajow
robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczefistwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151,
poz. 1256, 2002 r.)

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania Polskich Norm dotyczacych ochrony
przeciwpozarowej (Dz.U.2002, nr 18, poz. 182)

oraz inne obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym

przez polskie prawodawstwo.

WS Projektowanie Janusz Urbanowicz, 54-232 Wroctaw, ul. Niedzwiedzia 51/3



